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可编程数字控制器 

M A P 6 

使用手册 

 
 

 
 
 
 
 
 

感谢您购买 SHIMAX 的产品。 
请检查您所订购的产品。在您阅读并完全理解本手册后开始操作。 

 
 
 

SHIMAX CO.,LTD   MAP6F-1AJ October 2008 
 

 
请确保本手册送达仪器的最终使用者手中。 
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1 前言 
本手册对 MAP6 的接线、安装、操作和日常维护具有重要意义。 
本手册介绍了 MAP6 的注意事项、安装、接线、功能和操作步骤。 
当使用本仪器时将手册保留在手边。请遵循提供的指导。 

2 安全措施 
关于安全措施和对设备和装置的潜在危害以及增加的说明如下 

「   警告」 
此符号表示可能引起人身的伤害或者死亡。 

「   注意」 
此符号表示可能引起设备或者装置的损害。 

「注 」 
此符号表示附加的说明或者注释。 

「   警告」 
MAP6 是为控制一般工业设备的温度、湿度和其他物理量设计的。不能以任何方式用于对安 
全、人身和工作环境产生负面影响的场合。 

 
「   注意」 

为了避免因为本仪器的故障而损害与之连接的外围仪器、设备和自身，在使用前必须采取安全措 
施，例如，正确安装保险丝和过热保护装置。在没有采取安全措施而导致事故的情况下，不保证 
本说明书的明示或者暗示是有效的。 

 
 

「   注意 」 
● 在仪器外壳的端子名称的标签上印刷了   标志，警告你当仪器通电时，不要触碰带电部分。否则，          

可能会引起触电。 
● 必须在连接到此仪器的电源端子的外部电路上安装断开电源的设备，例如，开关或者断路器。将开

关或者断路器安装于易于操作的位置，并标示这是断开电源的设备。使用满足 IEC127 要求的开关

或者断路器。 
● 保险丝 

因为本设备没有内置的保险丝，不要忘记在连接到电源端子的线路中安装保险丝。 
保险丝应该在开关/断路器与电源端子之间，接到电源端子的 L 端。 

   保险丝的额定值：250V AC0.5A/中性护套或者护套型。 
   使用满足 IEC127 要求的保险丝。 
● 连接到输出端和报警端的电压/电流应该在额定范围内。否则，温度将升高，缩短产品寿命并引起故

障。 
● 与输入规格不符合的电压/电流不能接到输入端。这可能缩短产品寿命并引起故障。 
● 信号线的对地共模电压（信号线不包括接点输出、电源和事件）应该小于 30V rms，42.4V 峰值和

60VDC。 
● 用于布线的所有导线除了通讯和接点（包括电源和事件）的长度应该小于 30 米。当线的长度大于

30 米或者在室外接线，需要适当的防雷措施。 
● 根据 MC 标准（IEC61326）分类，MAP6 为 A 级设备。当 MAP6 在商业区或者家庭使用时可能产生

电磁干扰。请在采取有效措施后使用。 
● 具有用于散热的通风口，并且确保金属不会进入通风口中，否则会引起故障或者火灾。 
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● 不要阻塞通风口或者使尘埃和其他类似物附着在上面，温度升高或者绝缘失效都会缩短产品寿命并

引起火灾。 
● 应该注意在重复性极限值（如电压、噪声、浪涌）实验时可能会损坏设备。 
● 禁止使用者改型和不正当使用。 

 
 
3 简介 
 

3-1 使用前的检查 

      在使用 MAP6 前请检查型号代码、外观和附件。确认没有错误、损坏和丢失。 
确认型号代码 
检查与订货的产品一致。根据下述代码表检查机壳上的型号代码。 
检查附件 

 
  ｢注｣ 如果您有任何问题请联系我们的代理商或者营业本部。我们欢迎任何询问，例如，产品缺 

陷、附件丢失等。 

 
 

「   注意」 
3-2 使用注意事项 

     ●不要用硬的、尖的物体操作前面板。不要用指甲尖触碰按键。 
     ●当清洁仪器时，用干布轻擦。不要使用溶剂，如，稀释剂。 
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3-3 订货信息 

 
项目 代码 规格 

型号 MAP6A- ９６×９６ 5 位数字显示可编程的数字控制器 

输入 Ｍ 自由输入、ＴＣ、ＲＴＤ、ｍＶ、Ｖ、ｍＡ                             ※１

Ｃ 继电器接点 １ａ ２４０Ｖ ＡＣ ２Ａ（ 阻性负载 ） 

Ｓ 固态继电器（SSR）驱动  １２Ｖ ＤＣ 最大２０ｍＡ 

Ｉ 电流  ４－２０ｍＡ ＤＣ  负载电阻最大５００Ω 

Ｖ 电压  ０－１０Ｖ ＤＣ 负载电流最大２ｍＡ 

Ｙ 控制电机 （伺服控制输出）接点容量 １Ｃ ２４０Ｖ ＡＣ ２Ａ 

调节输出 1 

Ｘ 控制电机 （伺服控制输出）ＳＳＲ    ２４０Ｖ ＡＣ ２Ａ 
※２

电源 Ｆ－ ９０－２６４Ｖ ＡＣ ５０／６０Ｈｚ 

事件输出 Ｅ 3 点（EV1-3） 接点容量１ａ ２４０Ｖ ＡＣ １Ａ （阻性负载） 

Ｎ－ 无  

Ｃ－ 继电器接点１ａ ２４０Ｖ ＡＣ ２Ａ（阻性负载） 

Ｓ－ 固态继电器（SSR）驱动 １２Ｖ ＤＣ 最大２０ｍＡ 

Ｉ－ 电流  ４－２０ｍＡ ＤＣ 最大５００Ω 

Ｖ－ 电压 ０－１０Ｖ ＤＣ 最大２ｍＡ 

 

 

调节输出 2 

 

 

事件输出 Ｅ－ 1 点 （ＥＶ４）  ２４０Ｖ ＡＣ ２Ａ（阻性负载） 

※２ 

ＤＩ（外部控制输入） Ｄ ７点 （ＤＩ１－７）  ５Ｖ ＤＣ ０．５ｍＡ 

Ｎ 无 
ＤＯ-Ⅰ（外部控制输出 Ⅰ） 

Ｊ ３点（ＤＯ１－３） ２４Ｖ ＤＣ ２０ｍＡ 

Ｎ 无 

Ｊ ３点（ＤＯ４－６） ２４Ｖ ＤＣ ２０ｍＡ           

Ｈ ２点 ５０．０Ａ 

 

ＤＯ-Ⅱ（外部控制输出 Ⅱ） 

CT(电流传感器输入) 

FB(反馈输入(FB)) Ｐ 反馈电位器  ３线 １００～２ｋΩ 

Ｎ 无 

Ｉ
电流  ４－２０ｍＡ ＤＣ  

（接收电阻１００Ω） ＡＩ（外部模拟输入） 

Ｖ
电压  ０－１０Ｖ ＤＣ  

（输入电阻约５００ｋΩ） 

Ｎ 无 

Ｔ 电流４－２０ｍＡ ＤＣ 负载阻抗最大３００ΩＡＯ(外部模拟输出） 

Ｖ 电压 ０－１０Ｖ ＤＣ  最大２ｍＡ 

Ｎ 无 

Ｒ ＲＳ－４８５ 通讯接口 

Ｗ ＲＳ－２３２Ｃ 

当选择电流输入时，需要外加分流电阻（100Ω 精度 0.05 %）。 
注２ 当伺服控制选择 Y 或 X 时，OUT2 和 EV4 选件不能安装。 
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4 安装和接线  
4-1 安装场地（环境条件）  

「  注意」 
不要在下述条件下用本产品。否则，可能会引起故障、危险和火灾。 
●在充满易燃气体、腐蚀气体、灰尘和烟雾等场地。 
●在温度低于–10℃或者高于 50℃的场地。 
●在相对湿度高于 90%RH 或者结露的场地。 
●在受到强烈震动或者冲击的场地。 
●在靠近强电压线路或受其感应干扰的场地。 
●在产生高频率振荡的场地。 
●在有水滴或者阳光直射的场地。 
●在海拔高于 2000 米的场地。 
｢注｣：环境条件满足 IEC664.安装类型 II 并且环境污染度 II。 

4-2 固定 
●安装开口请参见面板开口图示。  
●安装面板厚度 1.2—3.2mm。 

    (在大于 20mm 厚的面板上安装要用特殊卡具) 
●MAP6提供固定卡具，将仪器推入面板即可。 
｢注｣：本产品设计安装在面板上使用，不能用于没有安装面板的场合。 
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4-3 外形尺寸和面板开口 
 
  外形尺寸      （单位：ｍｍ） 
 
         正视图                                 侧视图 

                                                 
 
 
 
面板开口  （单位：ｍｍ） 
 

  
 
 

 

｢注｣：仅能在水平方向的一个开口内紧凑安装。当取下水平方向的仪器时，需要专门的工具。
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4-4 接线 
                   「   警告」 

 

◎接线时不要接通电源以免触电。 

    ◎接通电源时不要触碰端子和带电元件，否则可能发生触电。 
◎确保接线正确。  

 
     

●根据端子接线图确认接线正确。 
        ●接线端子必须适用M3.0螺丝，宽度小于等于6mm (端子承受扭矩：0.5—0.6Nm)。 
    ●电源线用截面积大于 1 mm2 600V 的绝缘线或者电缆也可以同型号具有高性能的绝缘线或电缆。 
    ●热电偶输入时选择合适的补偿导线。 

    ●铂电阻输入时每根引线的电阻值应小于 10Ω,并且３根引线的电阻应该一致。 
    ●信号线与动力线不能在同一个线管或者线槽内。 
    ●屏蔽线（单点接地）能有效防止静电感应噪声。 
       ●短间距的双绞线能有效防止电磁感应噪声。 
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「注」： 如果输入类型是热电偶或者电压，当短路 11和 12 端子时可能产生故障。  

 

4-5 端子排列与接线图 

   

OUT2/EV4

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

DI1

DI2

DI3

AO

＋

－

EV2

EV1

INPUT

L

N

POWER

OUT1

90-264V AC
50/60Hz 9VA

　

＋

－

CT1

CT2

＋

－

A

B

B

RS-485

COM

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

COM

＋

－

AI

Txd

Rxd

SG

EV3

＋

－

mA V

mV TC

RTD

DI4

DI5

DI6

DI7

COM
COM

DO1

DO2

DO3

DO4

DO5

DO6
＋

－

+

－

F.B.P.

CCW

CW

CCW

COM

CW

Control
motor

RS-232C

Feedback
potentiometer

L ＋

N －

POWER
21.6-26.4V DC　4W

50/60Hz 6VA

　

21.6-26.4V AC～

SG

 
    
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
  



 10

 
端子排列表格 

 
标号 符号 功能 
 20 CW 
 21 COM 
 22 CCW 

控制电机 
驱动输出 

 
 23 ＋ 
 24 － 

AO 输出 

 25 COM DO 公共端 
 26 DO1 
 27 DO2 
 28 DO3 

DO 输出 
 

 29 DO4 
 30 DO5 
 31 DO6 

DO 输出 
 

 29 CW 
 30  
 31 CCW 

反馈输入 

 29 COM 
 30 CT1 
 31 CT2 

CT 输入 

 32 ＋ 
 33 － 

AI 输入 

 34 SG 
 35 ＋ 
 36 － 

通讯接口 
RS 485 

 34 SG 
 35 Txd 
 36 Rxd 

通讯接口 
RS232C 

 
 
 
 
 
 
 
 

标号 符号 功能 
 1 COM 
  2 DI1 
  3 DI2 
  4 DI3 
  5 DI4 
  6 DI5 
  7 DI6 
  8 DI7 

 
 
DI 输入 

  9 ＋ 
 11 － 

电压（Ｖ）或 
电流(ｍＡ）输入 

 10 ＋ 
 11 － 

热电偶 或 
电压（ｍＶ）输入 

 10 Ａ 
 11 Ｂ 
 12 Ｂ 

 
铂电阻输入 

 13 Ｌ 
 14 Ｎ 

电源 
 90～264V AC  

 15 COM 
 16 EV1 
 17 EV2 
 18 EV3 

 
EV 输出 

 19 ＋ 
 20 － 

输出 １ 
 

 21 ＋ 
 22 － 

输出２／ 
EV 输出（EV4） 
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5 前面板介绍 
5-1 前面板名称 

  
      
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

①PV 测量值

②SV 目标值

③曲线号 

④步号 

⑥棒图 

 

⑦按键部分 
⑧红外线接口

⑤状态 LED 
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5-2 前面板各部分说明 

①测量值显示 (PV)  (红) 
    测量值 (PV) 和显示每个设置窗口的参数类型 
   ②目标值显示 (SV)  (绿)  
    目标值 (ＳV) 和显示每个设置窗口的参数值 
   ③曲线号显示 (绿) 
    在程序状态时显示执行曲线号  
    在 FIX（固定值）状态时显示 SV 号 
   ④程序步显示(黄) 
    在程序状态时，执行步号（1-96）显示 
    在 FIX （固定值）状态时，PID 号显示. 
   ⑤状态 LED 显示 
    RUN 作用时常亮，手动操作时闪烁。 
    ＡＴ           ：如果通过 AT 窗口或者用开关输入（DI）选择 AT 为 On 时，AT 执行期间闪

烁，等待执行时常亮。AT 自动结束或取消时灯熄灭。 

    ＰＲＧ          ：程序控制复位或者运行时灯亮，选择 FIX 控制时灯熄灭。 
    ＯＵＴ１        ：在接点或者电压输出时，输出 On 时亮，输出 OFF 时熄灭；在电流或者电压输

出时，没有电压／电流输出时，熄灭。电压／电流全部输出时亮， 在０％－

１００％之间输出时，闪烁。 
ＯＵＴ２        ：与输出１相同 

    ＥＶ１          ：当相应的事件输出为 ON 时，亮 
    ＥＶ２～ＥＶ４  ：与 EV 1 相同 
       ＤＯ１          ：当相应的事件输出为 ON 时，亮 
    ＤＯ２～ＤＯ６  ：与 DO1 相同 

ＧＵＡ          ：当执行 GUA 功能时，亮 
                         当程序执行时，SV 值从斜坡段进入平台段，如果 PV 与 SV 的偏差大于确保平

台的设置偏差时，程序步停止计时，确保平台步时间。 
    ＨＬＤ          ：保持功能时亮 
           （上升步）   ：当执行上升步时亮  
             （平台步）   ：当执行平台步时亮  
           （下降步）   ：当执行下降步时亮 

⑥棒图显示 (20 点 LED) 
     棒图显示输出值、阀位，以及程序从 0 至 100 %(5% / 点)的控制进程。 
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      ⑦按键部分 
      （RUN）键 ：在脱机（控制停止）时，按 3 秒，FIX（固定值控制）或程序控制运行。 

在 FIX（固定值控制）或程序控制运行时，按 3 秒，控制停止。 
       （MENU)键 ：按此键移动到窗口群中的下一个窗口。 

         在基本窗口按(MENU) 键 3 秒，跳到 1-0 窗口。在任何窗口群的顶层窗口按(MENU)3

秒，返回基本窗口。在 FIX 或 PROG 顶层窗口按(MENU)3 秒,返回基本窗口。在 0-1

执行方式 2窗口按(MENU) 键 3 秒，返回 0-1 执行方式 1 窗口。 

＜  键   ：移动设定值的数字 
               改变的数字闪烁. 

键   ：按    键一次显示数值减少一个数字。持续按键，数值连续减小。此时最后一个小

数点闪动。 
键   ：按   键一次显示数值增加一个数字。持续按键，数值连续增加。此时最后一位

小数点闪动。 

       在方式窗口群 按   和   键可以转到每一个方式窗口群的顶层窗口                                   

MODE１         MODE２       MODE３       MODE４       MODE14 

 

 

　 

 

 

       在 FIX 设定值参数窗口群 按   和   键可以改变 SV 组号。 

 

 

 

 
  

 

 

　   在从程序参数窗口群按    和    可以改变曲线号 

 

 

 

 

 

曲线 １               曲线２                    曲线 ８           曲线公共设定窗口 

 

  

　 　 　

　 　 　 　

　

　 
　

　

　 

ＳＶ１ 
FIX ＳＶ2 

ＳＶ8
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在程序步顶层窗口按    和     键可以转到步号设定窗口 

 

                         

 

 

曲线１步１         曲线１步 ２                曲线 1 步 15         曲线 1 步９６ 
 

(ENT)键： 确认在每个窗口中改变的设置数据。（最低位小数点灯熄灭） 

         在 FIX-PROG和每个方式窗口的顶层窗口按此键就会转到设置参数窗口。 

 

 

PTN 键： 在基本窗口复位状态按此键可增加曲线号。 

在步设定窗口群的顶层窗口按此键可以转到程序曲线设定窗口。 

            STP 键： 在程序曲线设定窗口群的顶层窗口按此键可以转到步 1 设定窗口。 
                     在步设定窗口按此键 1 秒可以转到下一步。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

⑧红外线通信接口 
        MAP6 可以通过 USB 适配器和红外线通讯接口进行通讯。 
        USB 适配器为选件。 
     详细叙述可以查看通讯命令手册。  
 

 

  

（STEP） 
1 秒　 

（STEP）
1 秒

曲线 1 步 1 曲线 1 步 2 曲线 96返回步 1
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6  窗口说明 
6-1．如何移动到其他窗口 

   基本窗口                   程序控制窗口群               固定值控制窗口群 

 

 

 

 

 

 

 
在基本窗口按 ENT 键 3 秒，移动到程序控制窗口群的顶层窗口或者固定值控制窗口群的顶层窗口。 

在程序控制窗口群的顶层窗口或者固定值控制窗口群的顶层窗口按 MENU 键 3 秒，返回基本窗口。 

基本窗口 

 

 

 

 

 

 

 

MODE １          MODE ２         MODE 3          MODE 14 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
  在基本窗口按 MENU 键，在基本窗口群的子窗口之间移动。 

在基本窗口按 MENU 键 3 秒，转到 1-0 窗口。  

在 1-0 顶层窗口按    键转到 2-0 窗口，再按转到 3-0 窗口(注：如果没有安装相应的选件，窗口不能显

示) 

在 1-0 顶层窗口按    键转到 14-0 窗口，再按转到 13-0 窗口。（注：如果没有安装相应的选件，窗口不

能显示） 

在各窗口群的顶层窗口中按 MENU 键 3 秒，返回基本窗口。在各窗口群的顶层窗口，按 ENT 键转到该窗

口群的设置窗口。 

在各窗口群的第一设置窗口，按 MENU 键，转到下一个窗口。再按，继续转到下一个窗口。 

 

  

ENT3 秒  

MENU3 秒  

 

 

（MENU）3 秒 

　 

　 

 

ENT 进入窗口群中的子窗口 

或 
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6-2 设置方法 
为了改变设置，显示一个相应的窗口并且按     键或    键改变设置（值或功能）。 

在基本窗口群的调节输出 1 的 0-2 窗口，能够将控制输出从“自动”转到“手动”，并且保存设置的改

变。显示 0-2 窗口，然后按 ENT 键 3 秒，从“自动”转到“手动”。这时按     键或    键可以调整

到所需要的输出值，并不需要按 ENT 键确认设置改变。按 ENT 键 3 秒，返回自动。当按键锁定为 OFF

时，如果处于脱机（复位）状态或者执行 AT 时，不能进行“自动”⇔“手动”切换。双输出时，自动

和手动的转换可以在调节输出 1 的 0-2 窗口或者调节输出 2 的 0-3 窗口执行。在调节输出 2 的 0-3 窗口

进行转换的方法与调节输出 1 的 0-2 窗口相同。 

调节输出 1 的 0-2 窗口           调节输出 1 的 0-2 窗口       调节输出 1 的 0-2 窗口 
 
 
 
 
 
 
自动方式 RUN 灯常亮                  手动方式 RUN 灯闪烁              手动方式 RUN 灯闪烁   
6-3 接通电源和初始窗口显示 

接通电源时，显示每个初始窗口 1 秒，然后转到基本窗口。 

 

所有 LED 灯亮               LED 检查              输入类型            量程的上、下限 

   1 秒                    5 秒                  1 秒                     1 秒 
  

 
 
 
 
 
 
 

Out1 类型                 Out2 类型              返回基本窗口 
       1 秒                     1 秒              
 
 
 
 
 
 
 
 

 

ENT3 秒 

或 　

   ENT 
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6-4 各窗口的说明 
（1） 基本窗口群 
基本窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
执行方式 1 窗口                                          执行方式 2 窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

执行 SV 初值：传感器输入时，0 
线性输入时，量程下限 

范围：在量程之内 
测量值 (PV)在上层 5 位数字显示，目标值 SV 在中层 5 位数字显示。 

(注：在下面提到的测量值和目标值分别表示"PV" 和"SV") 
FIX 方式时，显示执行 SV 并能够改变设置。 

程序方式时，只能显示 SV，不能改变。 

执行 AT 和按键锁定设为 2-4 时，不能设置。 

执行 AT 和按键锁定设为 2-4 时，设置参数不能改变。 

在程序复位时按 PTN 键可以改变执行程序曲线号。 
当大于 3 分钟没有按键操作，窗口自动返回基本窗口。 
如果改变量程，量程上、下限和单位的参数将被初始化。 

 

  

　 ENT3 秒 

MENU 3 秒

初值： RSt　（程序控制时，复位） 

StBY（固定值控制时，脱机）　　 

范围： StBY　（RSt）控制停止（输出 OFF）

       Run  （RUN） 控制运行 

初值： PRoG（程序控制）　

范围：  PRoG（程序控制） 

　 FIX（固定值控制）　

没有运行操作时显示StBY（固定值控制）或者RSt（程序控制）。 

用     键选择 RUN（运行），按（ENT）键确定，RUN 灯点亮开始控制运行。 

用     键选择 RST，按 ENT 键确定，RUN 熄灭停止控制运行[输出 OFF（0%）]。

当分配 RUN功能给外部开关 DI 时，DI 优先。除非取消 DI 分配，否则不能执行

按键操作。 

MENU 键

MENU 键 

按 ENT 键 3 秒，转到 0-1A 执行方式 2 窗口，可以选择切换 FIX（固定值控制）

←→PROG（程序控制）。选择程序时，PRG 灯点亮。 

在执行方式 2 窗口，按 MENU 键 3 秒，返回执行方式 1 窗口。 
当分配 PROG 功能给外部开关 DI 时，DI 优先。除非取消 DI 分配，否则不能执

行按键操作。 

在 0-1 执行方式 1 窗口按 MENU 键，转到 0-2调节输出 1 窗口。 
当改变量程、单位、刻度和输出特性时，参数被初始化。 
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调节输出 1 窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
调节输出 2 窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
CT1 电流窗口  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
程序部剩余时间窗口 
 
 
 
 
 
 
 

 

手动范围： 0.0-100.0% (在限幅值内) 

自动时，仅可显示。 

手动时参见关于自动手动切换和设置方法。 

当执行方式为 STBY 时，手动输出被取消。 

当切断电源并且重新接通电源时，返回切断电源前的状态。 

分配MAnu 功能给外部开关 DI 时，DI 优先。除非取消 DI 分配，否则，不能执

行自动←→手动切换，仅能改变手动时的输出值。 

当执行自整定 AT 和按键锁定设置为 3-4 时，设置参数不能改变。 
自动：A　 
手动：M　 

 

内容与调节输出 1 相同 

当安装输出 2 选件时，窗口显示。 

 

范围：0.0～55.0Ａ 

当安装 CT 输入选件时，窗口显示。显示 CT 电流互感器检测的电流。 

显示传感器  

上排：PV 值 

中排：电流值 

下排：CT 传感器 

范围：000:00～299:59 或 ∞(无穷大) 
上排：PV 值 
中排：时间显示 
下排：曲线号和程序步号 

程序运行时显示。 

显示程序步号和剩余时间 。 

按 ENT 键 3 秒切换剩余时间和执行时间的显示。（同时步切换下一窗口的曲线

次数显示方式） 

当设置为无穷大时,显示剩余时间和∞。 

在程序的 ＲST 和 FIX 方式时，窗口不显示。  

MENU 键

MENU 键 

MENU 键 
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曲线剩余重复次数窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
PID 号窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
外部模拟输入（AI）窗口. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

范围：0-30000 或 ∞ 
上排：PV 值 
中排：剩余重复次数 
下排：曲线号和程序步号 

显示程序运行步号和曲线剩余重复次数。 

按 ENT 键 3 秒切换剩余重复次数和曲线执行次数的显示（同时步切换上一窗口

的剩余时间显示方式）。 

显示执行次数时，最后一位小数点常亮。 

当设置为无穷大时，显示程序步号和∞。 
在程序的 ＲST 和 FIX 方式时，窗口不显示。 

 

 

范围：PID1 – PID8 
STBY (RST)状态时，窗口不显示。 

 

设置的外部模拟输入类型在 10-0 窗口显示。 
10-1 窗口没有选择 AI 外部模拟输入时，窗口不显示。 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键
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伺服输出位置显示窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
保持（暂停）窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
程序步进窗口  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
选择曲线号窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

范围： 0.0% - 100.0% 
伺服状态输出显示。 
没有伺服输出选件和反馈输入时，窗口不显示。 

 

如果在程序执行时，切换到 ON，对步时间和 SV 值的程序执行暂停。 当执行

保持时，在基本窗口中 SV 值和 HOLD 交替显示。 

在斜坡段中要执行 AT 或者补偿平台段的不足时间，需要用到保持。 

当执行保持时，按停止时的 SV 值执行控制。取消保持，完成剩余的步时间。

当执行保持时不能执行程序步进。　　　　 

当分配 HOLD 功能给外部开关 DI 时，DI 优先。除非取消 DI 分配，否则，不能

执行按键操作。 

在程序的 ＲST 和 FIX 方式时，窗口不显示。 

 

初值：off　　　 

范围：off、on　　 

步进是指强制结束正在执行的程序步，步进到下一个程序步，立即执行。 

如果连续执行步进，步进到下一步约有 1 秒的时间间隔。 

即使分配 SKIP 功能给外部开关 DI 时，DI 和按键操作都能够执行。  

在程序的 ＲST 和 FIX 方式时，窗口不显示。 

 

初值：1 

范围：1-8 

在程序曲线分组窗口中，能够改变程序曲线号的值 1-8。此处仅显示在程序曲

线分组窗口中设置的曲线。 

固定值控制时，窗口不显示。 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键
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固定值控制执行 SV 窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
AT（自整定）窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值：1 
范围：1～8 　 
SV 号选择窗口。 
程序控制时，窗口不显示。 

 

初值：off 　　　 

范围：off、on　　 

选择 ON 执行 AT ，选择 OFF 取消 AT。 

在脱机（复位），手动输出，P（比例带）=OFF 时，窗口不显示。 

按键锁定、超量程时，不能执行 AT。 

（当分配 AT 功能给 DI 时，通过 DI 可以执行 AT） 

以下设置可以中断 AT 执行： 

脱机(复位)，EV 报警点，按键锁定，在 6,7,9,11,12 和 14 窗口群设置参数。

除了 AT 正常结束外，超量程 200 分钟，选择脱机（复位）和中断 AT 执行可

以强制 AT 取消。 

MENU 键 

MENU 键 
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EV 1 报警值窗口 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

功能 代码  

上限绝对值报警 HA　　 在量程内  

下限绝对值报警 LA　　　 在量程内 

上偏差报警 Hd　　 -20000～30000 数字 

下偏差报警 LD　　 -20000～30000 数字 

偏差内报警 Id　　 0～30000 数字 

偏差外报警 od　　 0～30000 数字 

ＣＴ１断线报警 ct1_B　　　　　 0.0～50.0A 

ＣＴ１回路报警 ct1_L　　　　　 0.0～50.0A 

ＣＴ２断线报警 ct2_B　　　　　 0.0～50.0A 

ＣＴ２回路报警 ct2_L　　　　　 0.0～50.0A 

3 相断线报警 ct3_B　　　　　 0.0～50.0A 

3 相回路报警 ct3_L　　　　　 0.0～50.0A 

程序步信号  StP　　　 -100.0～100.0 秒 

曲线结束信号 P_E　　　 -100.0～100.0 秒 

程序结束信号  End　　　 -100.0～100.0 秒 

设置分配给 EV1 的报警类型的控制点。 

当没有安装 EV1 装置，或者给 EV1 分配non、so、run、hold、proG、d,5l、

u,5l、GuA和tS1-tS4功能时，窗口不显示。 

偏差报警的工作方式在自动输出时有效。 

偏差报警是指 PV 与执行 SV 之间的偏差。 

事件工作方式除了偏差报警以外总是有效的。.  

当给StP, P_E 和End设置-100.0～-0.1 时,EV 将会在结束之前的设置时间动

作。  

(当设置-10.0 秒时，EV 将会在程序结束 10 秒之前动作并持续 10 秒。当设置

10.0 秒时，EV 将会在程序结束之后动作 10 秒。当设置为 0秒时，没有动作。)

MENU 键 

 



 23

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
EV2 – EV4 报警值窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

EV2 –EV4 分配报警类型时，窗口显示。 

初值、范围和内容与 EV1 相同。 

MENU 键 

当安装 EV4 选件时，窗口显示。 
初值、范围和内容与 EV1 相同。 

MENU 键 

EV1 偏差报警下限设定 

初值：量程的下限值 
当 EV1 分配Id或od时显示。　 

EV1 偏差报警上限设定 

初值：量程的上限值 
范围：在量程内 
当 EV1 分配Id或od时显示。 

MENU 键 

MENU 键 
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DO1 报警值窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
DO1 偏差报警下限设定 
 
 
    
 
 
 
 
 
 
 
 
DO1 偏差报警上限设定 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
    
 

 

当给 DO1 分配报警时，窗口显示.。 

分配non、so、run、hold、proG、d,5l、u,5l、GuA和tS1-tS4功能时，

窗口不显示。 

偏差报警的工作方式在自动输出时有效。 

偏差报警是指 PV 与执行 SV 之间的偏差。  

事件工作方式除了偏差报警以外总是有效的。 

当给StP, P_E 和End设置-100～-0.1 时,EV 将会在程序结束之前动作。  

(当设置-10 秒时，EV 将会在程序结束 10 秒之前动作并显示 10 秒。当设置 10

秒时，EV 将会在程序结束之后显示 10 秒。当设置为 0 秒时，没有显示。) 

 

DO2 – DO 6 和 DO1 相同。 
当没有安装 DO 时，窗口不显示。 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 

初值：量程的下限值 
范围：在量程内 
当 DO1 分配Id或od时显示。 

初值：量程的上限值 
范围：在量程内 
当 DO1 分配Id或od时显示。 

MENU 键 
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解除自锁窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
返回基本窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
（2）PROG (程序控制) 参数窗口群 

在基本窗口群的 0-1A 执行方式 2 窗口中选择 PROG 时，在基本窗口中按 ENT 键 3 秒后显示本窗口。

按 MENU 键 3 秒，返回基本窗口。 

 基本窗口                                                程序参数窗口群的顶层窗口 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值：EV1 　　　 
范围：EV1-EV4，Do1 - do6，ALL 　 　 
一旦 EV1 输出时，即使处于 OFF 状态时，EV1 输出状态仍被保持。当 EV1 处

于自锁状态时，最后一位小数点闪烁，表示可以解除 EV1 自锁。如果按下 ENT

键，解除 EV1 自锁，并且小数点熄灭。 

然而，当 EV1 处于报警状态时，不能解除报警。 
当没有安装 EV 和 DO 或设置为 OFF 时，窗口不显示。 

 

  

ENT 键 3 秒 

MENU 键 3 秒

MENU 键 
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在程序曲线顶层窗口按    键和   键可以在程序曲线间切换。 
基本窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

曲线 1                   曲线 2                  曲线 3                曲线 ALL    
按 ENT 键从顶层窗口转到下一个窗口。 
按 MENU 键在窗口群内移动。 
 
 
 
　 
 
 
 
 
 
  
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

ENT 键 3 秒 

MENU 键 3 秒

 

 

 

 

　 

STEP STEP PTN

在程序步顶层窗口群按 MENU 键 3 秒，返回基本窗口。 

 

 

 

　

　

 

 

STEP PTN 

 

 

PTN 
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①程序曲线公共设定窗口 
程序曲线公共设定顶层窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

程序时间单位 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

程序曲线分组 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 

 
 

 

 

　 

　 

　 

　 

初值：MM：SS　 (分钟：秒) 

范围：MM：SS（分钟：秒） 

HH：MM（小时：分钟） 

HHH.H(小时) 

ENT 键 

初值：1 　 
范围：1、2、3、4、6、8 　            

1=1 组曲线          96 步/组 
2=2 组曲线          48 步/组 
3=3 组曲线          32 步/组                 　             
4=4 组曲线          24 步/组 
6=6 组曲线          16 步/组 
8=8 组曲线          12 步/组 

 

MENU 键 

MENU 键 
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②程序曲线设置窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
曲线 1 的 PV 伺服启动窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
曲线 1 的起始 SV 窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

结束步窗口  
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  

　 

　 

 

 

 

ENT 键 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 

初值：SV　　 
范围：SV、PV 　 
此窗口决定程序是按 PV 值还是按下一个窗口中设置的 SV 值开始运行。 

当选择按 PV 启动时，如果 PV 接近程序步 1 的目标设定值，PV 启动比 SV 启

动节省时间。 

初值：传感器输入，0 

线性输入，量程下限 

范围：量程内 

当在 PV 伺服启动窗口选择 SV 时，程序按起始 SV 开始运行；在程序复位时，

在基本窗口的 SV 中显示起始 SV。 

 

初值：96 
范围：1-96 步 
设置程序控制的曲线结束步号 

1 组曲线：   最多 96 步 

2 组曲线：   最多 48 步 

3 组曲线：   最多 32 步 

4 组曲线：   最多 24 步 

6 组曲线：   最多 16 步 

8 组曲线：   最多 12 步 



 29

程序曲线执行次数窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
确保平台窗口 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
程序基本参数窗口群的顶层窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

MENU 键 

MENU 键 

初值：1 

范围：1～30000 或∞ 

设置程序曲线的执行次数。 

初值：OFF 

范围：OFF,1～10000 数字 

当程序从斜坡段进入平台段时，如果 PV 与 SV 的偏差大于确保平台的设置偏

差时，程序步停止计时，直到 PV 值到达设定的偏差内。 
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关于 PV 启动 

PV 伺服启动窗口中选择 PV，当 PV 在步 1 的目标设定值附近时，运行程序能够节省时间。 

「例如」：复位状态时，PV 是 30℃，其实 SV 是 0℃，步 1 的目标设定值是 100℃，步 1 的运行时间是

60 分钟。  

按起始 SV 开始运行，到达时间是 60分钟。 

按 PV 开始运行，100-30=70℃，到达时间为：60 分钟 x70%= 42 分钟，节省了 18 分钟。 

然而，根据 PV，起始 SV 和目标 SV 之间的特殊关系，可能转为 SV 启动或者跳过步 1。 

  (1) SV 启动时 

      PV≦S_SV(启动 SV) < 1_SV (步 1 目标 SV)       PV≧S_SV>1 _SV 

   1_SV                                 PV 

                                        S_SV 

  S_SV               

    PV                                  1_SV 

          步 1     步 2                             步 1     步 2 

 

(2)当跳过步 1 并且步进到步 2 

      S_SV < 1_SV < PV            S_SV > 1_SV > PV   

      

   PV                      S_SV 

       缩减                       

  1_SV                    1_SV 

  S_SV                          PV      缩减 

          步 1    步 2                步 1     步 2 
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③程序步参数窗口群 
 
程序曲线参数顶层窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

在程序曲线参数顶层窗口按 STEP 键转到程序步参数窗口。 
在程序步参数窗口按 PTN 键转到程序曲线设置窗口。 

（STEP）1 秒

　

　 

 

PTN

（STEP）1 秒

（STEP）1 秒 （STEP）1 秒

STEP

ENT ENT ENT

步 1 目标 SV窗口 步 2 目标 SV窗口 步 96 目标 SV 窗

步 1 顶层窗口 步 2 顶层窗口 步 96 顶层窗

步 1执行时间设置 步 2 执行时间设置 步 96 执行时间设置

MENU键　 

 

MENU 键 MENU 键 MENU 键
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初值：1 

范围：1 ～8 

选择步 1 的输出 PID 号。 

输出 1 和输出 2 都用该窗口。 

PID 组号 

TS1 ON 时间 

初值：OFF 　　　 
范围：00：00 ～300：00 (分钟：秒 小时：分钟)或者∞ 
      0.0 ～3000.0 (小时) 或 ∞ 
关于时间信号 
ON 时间就是从步开始计算的打开时间。 
当 EV 或 DO 分配给时间信号时，本窗口显示。 
当 TS ON 时间设定值大于步时间设定值时，时间信号设定无效。 
当只有 ON 时间设定时，直到程序结束会一直保持 ON。 
当程序保持时，时间信号同样会暂时停止。 
当曲线结束时，TS ON 时间强制完成。 

初值：OFF 　 
范围：00：00 ～300：00 (分钟：秒   小时：分钟) 或者∞ 
      0.0 ～3000.0 (小时) 或 ∞ 
OFF 时间就是从步开始计算的关闭时间。 

TS 1 OFF 时间 

TS 2  ON 时间 

和 TS1 相同 

MENU键　 

MENU键　 

MENU键　 

MENU键　 
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TS2 OFF 时间 

TS 3 ON 时间 

TS 4 ON 时间 

 

TS 3 OFF 时间 

和 TS1 相同 

和 TS1 相同 

和 TS1 相同 

MENU键　 

MENU键　 

MENU键　 

MENU键　 

和 TS1 相同 
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（3）FIX (固定值控制)参数窗口群 

在基本窗口群的 0-1A 执行方式 2 窗口中选择fIx时，在基本窗口按（ENT）3 秒后显示本窗口。按 MENU

键 3 秒，返回基本窗口。 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

按＜键改变 SV 组号 
 
 

 

 

 

 

 

 
       
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

TS4 OFF 时间 

和 TS1 相同 

 

（ENT）3 秒  

（MENU）3 秒 

基本窗口 SV 1 顶层窗口 

SV 
号 

PID 号 
SV 号 FIX 设定  

  

＜

＜

＜

＜ 

 

初值： 传感器输入，0 

 线性输入，量程下限 

范围： 量程范围内 

当 SV1 是执行 SV 时，在基本窗口显示 SV1。 

当改变量程、单位和刻度时，本参数被初始化。 

SV 1 设定值窗口 

MENU键　 

步 1 参数窗口群顶层窗口 

MENU键　 
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返回 SV1 顶层窗口 

 
（4）参数窗口群 

在基本窗口按 MENU 键 3 秒，转到 1-0 窗口 
按  键可以显示 1-0 窗口到 14-1 窗口 

 
 
 
 
 
 
 
  

 
  

 
 
 
 
 
 

（5） 1-0 按键锁定窗口群  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

在基本窗口按（ENT）3 秒显示本窗口。 

按（ENT）键转到按键锁定窗口。 

 

SV1 的 PID 号窗口 

初值 ：１   

范围 ：1-8 

当 SV1 是执行 SV 时,PID 号可以从 1-8 中选择。  

ENT 键　 

 
 

    1-0 按键锁定窗口群                              2-0 输入参数窗口群 
    3-0 输出 1 的 PID 参数窗口群                      4-0 输出 2 的 PID 参数窗口群 

5-0 区域 PID 窗口群                              6-0 EV 报警窗口群 
7-0 DO 报警窗口群                               8-0 DI 输入设定窗口群 

    9-0 模拟发送窗口群                              10-0 模拟输入窗口群 
    11-0 CT 断线报警窗口群                          12-0 通讯参数窗口群 
    13-0 伺服设置窗口群                             14-0 PV/SV 多点补偿参数窗口群 

MENU 键 
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按键锁定窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

SV 设定值下限设定 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

SV 设定值上限设定 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
LED 显示棒图设定 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值：OFF　（解除全部锁定）　　 

范围：OFF、1、2、3、4 　　　　 　 　 　 
　 1 仅能改变执行 SV（基本窗口）和按键锁定 

2 仅能改变手动输出值和按键锁定 

3 仅能改变按键锁定 

4 仅能改变按键锁定，能够锁定（RUN）键 

 

 

 

初值：量程下限 

范围：量程下限-量程上限-1 

当上限值小于下限值时，强制变为下限值+1。 

初值：量程上限 

范围：量程下限+1-量程上限 

初值：non　　 

范围：（PV-SV 偏差值）：PV-SV 

      输出 1：out1 

输出 2：out2 

      步时间：S_tIM 

      程序执行次数：P_cnt 

      伺服位置：SVofb 

LED 显示棒图显示输出值、阀位置,以及程序从 0 to 100 %的进程。(5% / 点) 
当棒图分配程序功能时，执行结束灭，执行期间闪烁。 

MENU键　  

MENU键　  

MENU键　  

MENU键　  
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LED 亮度设置 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
LED 指示灯方式设定 
 
 
 
 
 
 
 
掉电后的运行策略设定 
 
 
 
掉电后的运行策略 
 
 
 
 
 
 

 　（ＰＶ－ＳＶ 偏差值）(-50～+50%) 

  ①～⑩-46～-50   ②～⑩-41～-45  ③～⑩-36～-40   ④～⑩-31～-35 

  ⑤～⑩-26～-30   ⑥～⑩-21～-25  ⑦～⑩-16～-20   ⑧～⑩-11～-15 

  ⑨～⑩-06～-10   ⑩-01～-05    ⑪+01～+05     ⑪～⑫+06～+10 

  ⑪～⑬+11～+15   ⑪～⑭+16～+20  ⑪～⑮+21～+25   ⑪～⑯+26～+30 

  ⑪～⑰+31～+35   ⑪～⑱+36～+40  ⑪～⑲+41～+45   ⑪～⑳+46～+50 

           偏差小于 ±1％ ⑨和 ⑫显示  

　　 
    [①|②|③|④|⑤|⑥|⑦|⑧|⑨|⑩|⑪|⑫|⑬|⑭|⑮|⑯|⑰|⑱|⑲|⑳] 
  ①+01～+05    ①～②+06～+10  ①～③+11～+15   ①～④+16～+20 
  ①～⑤+21～+25  ①～⑥+26～+30   ①～⑦+31～+35     ①～⑧+36～+40 

   ①～⑨+41～+45  ①～⑩+46～+50  ①～⑪+51～+55     ①～⑫+56～+60 

   ①～⑬+61～+65  ①～⑭+66～+70   ①～⑮+71～+75    ①～⑯+76～+80 

①～⑰+81～+85  ①～⑱+86～+90   ①～⑲+91～+95      ①～⑳+96～+100 

           小于 1％ 不显示 

 

初值：OFF 　　　 
范围：ON、OFF 　　　　　 
运行中电源掉电后，再次通电时，程序从断点处继续运行。 
程序控制时，电源掉电后步时间不被补偿。 

初值：3 
范围：1～4 
LED 亮度设置有 4 种选择，可以根据环境设置合适的值。 

初值：1 
范围：1～3 
1：执行功能时亮。 
2：选件安装时暗亮，执行功能时亮。 
3：选件安装和分配时暗亮，执行功能时亮。 

MENU 键 

MENU 键 
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PID 算法设定 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
采样周期设定 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

返回 1-0 窗口 
 

（6）2-0 输入参数窗口群 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
PV 测量值偏移窗口 
 
 
 
 
 
 

 

初值：1  　 
范围：1、2　 
当 PID 算法选择 2 时, ABC 值在 3-0窗口显示 。 
在 RUN 时改变 PID 算法，将会转到 STBY 状态 

 

初值：167 　　 
范围：50、167、25.0、500ｍｓ 
根据实际情况设定采样周期。 
当采样周期改变时，参数将被初始化。 

 

 

初值： 0.0 

范围： -5000～5000 数字 

用于修正输入偏差，如传感器。 

如果执行修正，同样修正值执行控制。 

MENU键　  

MENU键　  

MENU键　  

ENT 键　 
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PV 测量值增益修正窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
PV 测量值滤波时间常数 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输入量程 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

温度单位设定 

 
 
 
 
 
 
 

 

初值：0.000 

范围：±5.000％ 

在量程的±5.00％范围内修正最大输入。 

如果修正，刻度增益按线性改变。 

 

初值：0 

范围：0～10000 秒 

当输入变化剧烈或者噪声干扰严重时，使用滤波减轻影响。 

设为 0 秒时，滤波不起作用。 

 

初值：热电偶K1 　　 

范围：参照输入类型与量程范围选择表 

设置输入类型和量程范围。 

 

初值：c　　 
范围：c、f、K　　　 
传感器输入时温度单位可设为C(℃)，f (℉)，K（开氏）。 
线性输入时窗口不显示。 

 

MENU键　 

MENU键　 

MENU 键

MENU 键 
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冷端补偿设定 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

输入量程下限 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输入量程上限窗口 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

初值：内部 
范围：外部 
在热电偶输入时，可以从内部电路或者外部设备选择冷端补偿。 
线性输入和电阻输入时窗口不显示。 

 

 

初值：0.00 

范围：-20000 ～31990 
线性输入时可设置 

MENU键　 

MENU键　 

 

初值： 100.00 
范围：-19990 ～32000 
线性输入时可设置 

注：当上下限之差小于等于 10 时或大于 50000，强制改变上限值为：下限值的

+10或者+50000数字。上限值不能低于下限值的+10数字或者高于+10000数字。

 

MENU键　 

MENU 键 
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输入量程小数点位置 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
PV 量程下限幅值设置 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
PV 量程上限幅值设置 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

返回 2-0 窗口. 
 
（7）3-0 输出 1 的 PID 参数窗口群 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值：0.00 
范围：无小数点 0～四位小数(0.0000) 

设置输入量程的小数点位置。 

注：在传感器输入时，此窗口显示参数，不能改变。 

 

初值：量程的-10%  
范围：在量程的-10% ～110% 范围内（-19999 ～32000)。 

 

初值：量程的 110%  

范围：在量程的-10% ～110%范围内（-19999～32000)。 

 

MAP6 设有 8 组输出 1 和输出 2 的 PID (PID1～PID8)。 
在此窗口按＜ 键可以分别显示 PID1- PID 8 。 

MENU键　 

MENU键　 

MENU 键 
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3-0 输出 1 的 PID1 参数窗口群 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

输出 1 的比例带 (P)  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输出 1 的积分时间 (I)  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

初值：3.0% 

范围：OFF, 0.1 ～ 999.9% 

完成自整定后，基本不需要设置。 

如果选择 OFF，变为 ON-OFF 位式控制。 

初值： 120秒 

范围： 0FF, 1～6000 秒 

完成自整定后，基本不需要设置。 

ON-OFF 位式控制时，本窗口不显示。 

如果 I=OFF，变为 P 或 PD 控制。 

＜ ＜ ＜ 

ENT 键　 

MENU 键 

MENU 键 
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输出 1 的微分时间 (D) 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输出 1 的手动积分 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输出 1 的位式动作灵敏度下限 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输出 1 的位式动作灵敏度上限 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值： 30 秒 

范围： 0FF, 1～3600 秒 

完成自整定后，基本不需要设置。 

ON-OFF 位式控制时，本窗口不显示。 

如果 D=OFF，变为 P 或 PI 控制。 

 

初值：0.0 

范围：－50.0～50.0% 

I=OFF ( P 控制,PD 控制) 时，消除系统的静差。 

ON-OFF 位式控制时，本窗口不显示。 

 

 

初值：5 数字 
范围：1～9999 数字 
设置 ON-OFF 动作灵敏度下限。 

P=OFF ( ON-OFF 动作)时，本窗口显示。 

 

初值：5 数字 
范围：1～9999 数字 
设置 ON-OFF 动作灵敏度上限.。 

当 P=OFF ( ON-OFF 动作)时，窗口显示。 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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上偏差和下偏差控制图   

                             ON 动作 
                下偏差           上偏差 
                          OFF 动作       
            ＰＶ最小值    △       ＰＶ最大值 
输出 1 比例超前系数控制点 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输出 1 微分超前系数 
. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输出 1 超调抑制系数. 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

输出 1 的调节输出下限 

 
 
 
 
 

 

初值：0.20 (程序控制) 
      0.40(固定值控制) 
范围：0.00 ～1.00 
当 PID 算法设置为 2 时，窗口显示。 
固定值和程序改变后初始化。 
自由 PID 算法见 49 页。 

初值：0.20 (程序控制) 
      1.00(固定值控制) 
范围：0.00 ～1.00 

当 PID 算法设置为 2 时，窗口显示。 
固定值和程序改变后初始化。 
自由 PID 算法见 49 页。 

 

初值：0.40 (输出 1 和输出 2 时特性相同) 
      0.80(输出 1 和输出 2 时特性不同) 
范围：0.00 ～1.00 
当 PID 算法设置为 2 时，窗口显示。 
固定值和程序改变后初始化。 
自由 PID 算法见 49 页。 

 

初值：0.0 
范围：0.0～99.9% 
设置输出 1 的 PID1 输出值的下限。 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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输出 1 的调节输出上限 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

返回 3-0 窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输出 1 PID 公共设定 
PID8 窗口转到 PID 公共设定窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值：100.0 
范围：输出下限值 +0.1～100.0% 

有关输出限幅功能： 
在 RST 复位（STBY 脱机）和超过量程时，强制输出 0.0% 与输出限幅值无关。 

当执行自整定 AT 功能时，输出值为 0%或者 100%，与输出限幅值无关。  

在 P=OFF，控制输出类型为 C 和 S 时，输出值为 0%或者 100%，与输出限幅值无关。 

请参见下表： 

 

AT P=OFF 

S, C I S, C I 

0.0 0.0 0.0 OL 

或 或 或 或 

100.0 100.0 100.0 OH 

 

当输出最大限幅值与输出最小限幅值之差小于 0.1 时，此时输出最大限幅值=输出最小限幅值+0.1 。 

 

＜键 

MENU 键 

MENU 键 
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输出 1 PID 公共设定窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输出 1 软启动时间窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

输出 1 比例周期时间窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
输出 1 作用特性窗口 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
返回 3-0 窗口 

 

 

初值： OFF 
范围：OFF、 0.1～300.0秒 
在接通电源和运行时，此功能减缓输出变化。 

设置 OFF 时，此功能不起作用。 

 

 

初值：30.0 (接点输出 )3.0(固态输出) 
范围：0.5 ～300.0 秒(设置分辨率 0.5 秒) 
设置输出 1 的比例周期时间。 

线性输出时，窗口不显示。 

 

初值：RA 

范围：RA，DA  

选择控制输出特性：ra（反作用，加热），dA（正作用，制冷） 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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（8）4-0 输出 2 的 PID 参数窗口群 
4-0 窗口是输出 2 的 PID 参数设置窗口。当没有安装输出 2 选件时，窗口不显示。 

4-4 窗口 PID 死区窗口替换了输出 1 PID 手动积分窗口。 

输出 2 的 PID 参数设置顶层窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
死区窗口  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

返回 4-0 窗口 
输出 2 PID 公共设定窗口  
输出 2 PID 公共设定顶层窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

和输出 1 相同  

 

初值：0 　　 
范围：-20000～30000 数字 

和输出 1 相同 
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输出 2 作用特性窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
2 输出特性图 

 2-输出特性图如下所示. 

 ◎ 条件：纯比例作用，手动积分(MR)－50.0% 

 1) OUT 1 RA (加热) ・OUT 2 DA (制冷) 作用 

       控制输出 1 (RA 反作用)   控制输出 2 (DA 正作用)   

输出 100% 

 

 

 

输出 0% 

              ▲         △          ▲ 

             －DB         DB = 0       +DB 

                  △：设定值 (SV)   ▲：DB (死区)  

 

        2)  OUT 1RA (加热)・  OUT 2 RA (制冷) 

 

       控制输出 1 (RA 反作用)  控制输出 2 (RA 反作用) 

输出 100% 

 

 

 

输出 0% 

                ▲        △       ▲ 

               －DB        DB = 0     +DB 

                        △：设定值(SV)   ▲： DB (死区)  

 

初值：ra　　 
范围：ra、da 　　　 
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 PID 控制算法 
MAC6 具有自由度 PID 功能，能够克服 SV (目标值)变化产生的跟踪干扰，而普通型的 PID 只能适应少量

的扰动对象。 

在此说明如何切换 SHIMAX PID 和自由度 PID。 

各个系数的调整 

自整定功能计算出对于扰动响应的标准 PID 参数，但是，不能获得适应于各种应用的最佳值。 
当完成自整定时，可以有意地施加扰动，根据控制效果确定自整定结果是否最佳。 
积分限制系数缩写为 C，用于调整超调和欠调。增加 C 时，抑制超调和欠调能力强，降低响应速度。 
　 C 设定范围=0.00～1.00     初值(0.4 输出 1 反作用/输出 2 正作用) 

                            (0.8 输出 1 反作用/输出 2 反作用)   
开始运行和 SV 改变时的跟踪调整。 
可以用自由度 PID 的方法独立设置对扰动响应和 SV 改变跟踪。已经设置了 C 系数，应根据下表所列的用

途设置 A 和 B 的系数。 

  

A

　 
B　 控制算法 特性 注释 

１ １ Ｉ－ＰＤ(比例微分超前型) 用于固定值 

１ ０ ＩＤ－Ｐ（比例超前型） 

０ １ ＩＰ－Ｄ（微分超前型） 

SV 变化响应滞后，无超调，目标值跟踪稍微

滞后，例如，斜坡控制  

０ ０ ＰＩＤ（偏差ＰＩＤ） 用于目标值跟踪和串级控制 

１自由度 
ＰＩＤ 控制 

　 ０ 
Ｐ－Ｉ－ＰＤ（Ｐ２ 自由度型） 

适用于扰动响应和目标值跟踪 
２自由度 
ＰＩＤ控制 

 　　范围＝0.00～1.00            初值（ＦＩＸ： A　＝0.40 B　＝1.00  ）      

（ＰＲＧ： 　＝0.20 　＝0.20 ） 

在 SV 变化和开始运行时，为了改变步响应速度，应减小A；为了减小步响应的超调和减少输出变化，应该

增加A。 

在斜坡控制时，为了改进跟踪特性，应该减小B；为了减小在斜坡段的末端的超调和减少输出变化，应该增

加B。 
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（９）5-0 区域 PID 窗口群 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
区域 PID 设置窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
区域 1 SP 设置窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
区域 2 SP 设置窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

初值：OFF 
范围：OFF, SV, PV 
区域 PID 功能可以按 PV 值或 SV 值设置。 
如果量程和量程上、下限改变，参数将被初始化。 

初值：0.0 
范围：量程范围内. 
在设置点改变 PID 号。  
区域 PID 为 OFF 时本窗口不显示。 
如果量程和量程上、下限改变，参数将被初始化。 

初值：0.0 

范围：量程范围内 
在设置点改变 PID 号。  
区域 PID 为 OFF 时本窗口不显示。 
如果量程和量程上、下限改变，参数将被初始化。 

可以在测量范围内设置 4 组不同的 PID 区域。 
在大部分测量区域拥有合适的 PID 值适合于各种应用场合。 

ENT 键　 

MENU 键 

MENU 键 
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区域 3 SP 设置窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
区域 4 SP 设置窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
区域回差设定窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

返回 5-0 窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

初值：0.0 
范围： 量程范围内 
大于量程时，改变 PID 号。  
区域 PID 为 OFF 时本窗口不显示。 
如果量程和量程上、下限改变，参数将被初始化。 

初值：0.0 
范围：在测量范围内 
大于量程时，改变 PID 号。  
区域 PID 为 OFF 时本窗口不显示。 
如果量程和量程上、下限改变，参数将被初始化。 

初值：2.0 

范围：0～9999 数字 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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ＰＩＤ４ 
 
     ＳＰ４ 区域值                             区域回差  
                    
                    ＰＩＤ３ 
   ＳＰ３区域值                              区域回差 
                          ＰＩＤ２ 
 
   ＳＰ２区域值                              区域回差 
 
 
   ＳＰ１区域值                              区域回差 
                  ＰＩＤ１ 
 
 
               步１      步２     步３    步４     步 5      步６ 
 
 
               ＰＩＤ号     ＰＩＤ号     ＰＩＤ号 
 
 
            ＰＩＤ１              ＰＩＤ2 
 
            ＰＩＤ３               ＰＩＤ４ 
 
 
（１０）6-0 EV 报警窗口 

6-0 窗口用于设置 EV1-EV4 报警参数，当没有安装 EV4 选件时，窗口不显示，按＜键切换 EV1-EV4 

 
EV1 报警顶层窗口                  EV2 报警顶层窗口                  EV3 报警顶层窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

＜键 ＜键 

ENT 键　 
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EV1 报警方式 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

EV1 报警回差 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

类型                                  
 

代码 

未分配  non  

上限绝对值报警 hA 

下限绝对值报警 LA 

超量程报警 So 

上偏差报警 hD 

下偏差报警 Ld 

上、下偏差内报警 Cd 

上、下偏差外报警 od 

ＲＵＮ 信号报警 run 

ＣＴ１断线报警  ct1_b 

ＣＴ１回路报警 ct1_L 

ＣＴ２断线报警  ct2_b 

ＣＴ２回路报警 ct2_L 

3 相断线报警 ct3_b 

3 相回路报警 ct2_L 

程序步信号  stp 

曲线结束信号  P_e 

程序结束 End 

保持信号 hold 

程序信号 ProG 

上升段信号 u_sl 

下降段信号 D_sl 

确保平台信号 GuA 

时间信号 １ ts1 

时间信号 2 ts2 

时间信号 3 ts3 

时间信号 4 ts4 

 

 

初值：non 　　　 

范围：参见警报动作方式表 

如果量程、量程上、下限，单位改变，参数将被初始化。 

初值：5 数字 

范围： 1～9999 数字 

设置事件 1 的 ON-OFF 动作回差 

当 EV1 报警方式为non、so、run、stp、p_e、hoLd、proG、u_sL、 

d_sL时窗口不显示。 

如果改变量程、量程上、下限和单位时，参数将被初始化。 

MENU 键 

MENU 键 
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EV1 报警抑制窗口 

 
 
 
 
 
 
 
 
EV1 报警自锁窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
EV1 报警输出特性窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

返回 6-0 窗口 
（１１）7-0 DO 报警窗口群  
当 DO 选件没有安装时，窗口不显示 

当安装 CT 或 FB 选件时，不可以选择设置 
 
S 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

初值：oFF　　　 

范围：oFF、1、2　　 

OFF：解除抑制  

1   ：在接通电源时报警抑制　 

2   ：在下述条件时报警抑制：在接通电源时， 

改变报警动作点时 

改变偏差报警的 SV 时  

切换运行/脱机（复位）时 

切换自动/手动时 

当事件 1 方式为：non、so、run、stp、p_e、hoLd、proG、u_sL、d_sL

时，窗口不显示。 

如果改变量程、量程上、下限和单位时，参数将被初始化。 

初值：oFF　　　 

范围：oFF、on　 

当设置自锁为on时，一旦事件输出，即使报警状态解除，报警输出仍被保持。

当报警方式为non时，窗口不显示。 

如果改变量程，量程上、下限、单位，参数被初始化。 

初值：no　　 

范围：no、nc　　　　 

选择输出特性：no常开或者nc常闭　 

当报警方式为non时，窗口不显示。　　　. 

注：选择 nc 时，电源接通 1.5 秒后，继电器变为 ON，事件输出时变为 OFF。 

  

＜键 ＜键 

ENT 键　 

MENU 键 

MENU 键 
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DO 报警方式 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
DO 报警回差 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
DO 报警抑制 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
DO 报警自锁 
 
 
 
 
 
 

 

初值：non　　　 
范围：参见警报动作方式表 

如果改变量程，量程上、下限、单位，参数被初始化。 

 

初值：5 数字 
范围：1～9999 数字 
设置 DO1 的 ON-OFF 动作回差 

当 DO 报警方式为non、so、run、stp、p_e、hoLd、proG、u_sL、 

d_sL时窗口不显示。 

如果改变量程，量程上、下限、单位，参数被初始化。 

 

初值：oFF　　　 

范围：oFF、1、2　 

oFF：解除报警  

1   ：仅上电时报警抑制 

2   ：上电时，报警动作点改变时，切换 RUN/STBY 时，切换手动/自动时，

报警抑制 

当 DO 报警方式为non、so、run、stp、p_e、hoLd、proG、u_sL、 

d_sL时窗口不显示。 

如果改变量程，量程上、下限、单位，参数被初始化。 

 

初值：OFF 　　　 

范围：ON、OFF 　 

当设置自锁为on时，一旦事件输出，即使报警状态解除，报警输出仍被保持。

当报警方式为non时，窗口不显示。 

如果改变量程，量程上、下限、单位，参数被初始化。 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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DO 报警输出特性 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
返回 7-0 窗口 

 
（12）8-0 DI 输入设定窗口群 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
DI1 功能分配 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值：no　 

范围：no、nc　　 

　no：警报输出常开 

　nc：警报输出常闭 

报警方式为non时，窗口不显示　　. 

注：如果选择nc时，电源接通 1.5 秒后，继电器变为 ON，事件输出时变为 OFF。 

DO 输出规格 
集电极开路达林顿输出 24ＶＤＣ（最大负载电流 20ｍＡ）、ＯＮ饱和电压 1.2Ｖ 

 

 

初值：non　　　 
范围：见 DI 功能分配表 

8-0 窗口是用于设定外部控制输入(DI) 选件参数的 

ENT 键　 

MENU 键 

MENU 键 
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DI 2 ～DI7 和 DI1 相同  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
返回窗口群 8 的顶层窗口 

 
*当分配 SV1-SV8 给每一个 DI 时，优先级为 SV1、SV2、SV3、SV4、SV5、SV6、SV7、SV8 

*在运行-自动输出时，能够完成 AT。 

*当分配 AT 给 DI 时，如果在 AT 执行中解除 AT，只能在 AT 窗口中选择 OFF。 

 *当执行 AT 时，如果执行脱机（复位）或者手动输出，AT 被解除。 

 *即使按键锁定不为 OFF,分配超级按键锁定给 DI 仍然有效。 

 *DI1-DI7 不能分配同样的工作方式，除了non以外。 

 *给 DI 分配工作方式后，相应的操作不能用按键完成。 

DI 代码 工作类型 输入检测 内容 

non 　未分配　　   

SV1  

        

SV8 

SV1    
 
SV8 

电平 

DI 短路时，选择 SV 号 

sV_3b SV3位选择　　　 电平 用 3 点 DI 选择 SV 号 

Run 　控制运行　　 电平 DI 端短路运行，DI 端开路脱机 

PRoG 　　程序控制　　 电平 DI 端短路程序控制，DI 端开路固定值控制 

MAn 　　手动输出　 电平 DI 端短路手动控制，DI 端开路自动控制 

At 　　自整定 边沿 开关点动，上升沿，启动 AT 

Ptn_1 

 

Ptn_8 

　　　曲线 1 　 

  

　　　曲线 8 　 

电平 DI 短路时，选择曲线号 

Ptn3b PIN3 位选择　　 电平 用 3 点 DI 选择曲线号 

HoLD 　保持　　　 电平 DI 端短路程序时间暂停，DI 端开路继续运行 

SKIP 　步进　　　 边沿 开关点动，上升沿，程序步进到下一步 

L_RS  　　解除自锁　　 边沿 开关点动，上升沿，解除所有报警自锁状态 

LocK 　超级按键自锁 电平 DI 端短路超级按键锁定，DI 端开路解除 

 

初值：non　　　 
范围：见 DI 功能分配表 

 

MENU 键 

MENU 键 
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DI 为非电压接点或集电极开路输入。 
输入规格： 5V DC 0.5mA/输入 

 *用 DI 可以执行 AT，但是不能解除；可以选择 SV，但是不能够改变 SV 值；可以选择手动方式，但是不 

能改变输出值。 

. *DI 输入时，施加电压：每点 5VDC 0.5mA，可使用开关和晶体管等   

* DI 引线长度应小于 30米 

为了检测 DI 输入，DI 输入信号至少需要保持 50ms。 
 
 
 
（13）9-0 模拟发送窗口群 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
模拟发送类型窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

代码 特性 
non    无输出　　　 
pV 测量值　　 
SV 设定值　 
PVóSV        偏差值　　　　　 
out１        控制输出 1 　　　　 
out２ 控制输出 2 
ct1    CT1 电流　　　 
ct2  CT2 电流　　 
SVofb        伺服位置　　　　　 

 

 

初值：non　　　 
范围：参见模拟发送类型特性表 

选择分配给模拟发送的数据类型 

没有安装模拟发送选件时，窗口不显示。 

ENT 键　 

MENU 键 
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模拟发送量程下限窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

模拟发送量程上限窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
模拟发送限幅下限窗口 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

设置范围 初值 

ＰＶ 传感器输入 在量程内 下限值 
ＳＶ 线性输入 在显示量程内 量程下限值 
偏差,Out1, Out2, 
伺服位置 

0.0～99.9％ 0.0％ 

ＣＴ１、ＣＴ２  0.0～49.9Ａ 0.0Ａ 

 方式 设置范围 初值 
ＰＶ 传感器输入 在量程内 上限值 
ＳＶ 线性输入 在显示量程内 量程上限值 
偏差,Out1, Out2, 
伺服位置 

0.1～100 ％ 100％ 

ＣＴ１、ＣＴ２  0.1～50.0Ａ 50.0Ａ 

 

 

 

初值：见下表 
范围：见下表 
当模拟输出类型为non时，窗口不显示 

初值：见下表 
范围：见下表 
当模拟输出类型为non时，窗口不显示 

初值：0.0% 
范围：0.0～100.0% 
模拟输出(4-20mA 或 0-10V)限幅下限值按%.设置。 

例如，8mA(25.0), 12mA(50.0), 16mA(75.0)和 20mA (100.0 )  

当模拟输出类型为non时，窗口不显示 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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模拟发送限幅上限窗口 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
返回模拟发送窗口群 9 顶层窗口 
 
（14） 10-0 模拟输入窗口群 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值：0.0% 

范围：0.0～100.0% 
模拟输出 (4-20mA or 0-10V)下限值按%.设定 

例如, 8mA(25.0), 12mA(50.0), 16mA(75.0)和 20mA (100.0 ) 

当模拟输出类型为non时，窗口不显示 

如果aL_L和AL_H设为相同的值，模拟输出值固定不变 

模拟输出限幅可以反向刻度。 

例如：输出范围：0℃ (4mA)～ 1200℃ (20mA)可改成 0℃ (20mA) ～ 1200℃ 

(4mA)。 

设置 AL_L 为 100% 和 AL_H 为 0.0%. 

输出规格： 4-20mA DC  最大阻性负载 300Ω   
0-10V DC    最大阻性电流 2mA 

 

安装模拟输入选件时，窗口显示 

ENT 键　 

MENU 键 
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模拟输入类型 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
模拟输入偏移 

 
 
 
 
 
 
 

功能 代码 

未输入 non　　 

设定值 sV 

PV 偏移 PV_oF 

输出 1 下限 out1L 　 　

输出 1 上限 out!H 　 　

调节输出 1 MAnu1 　 　

输出 2 下限 out2L 　 　

输出 2 上限 out2H 　 　

调节输出 2 MAnu2 　 　

EV1 报警点 EV1　 

EV2 报警点 EV2　　 

EV3 报警点 EV3　　　 

EV4 报警点 EV4　　　 

DO1 报警点 Do1　　 

DO2 报警点 Do2　　 

DO3 报警点 Do3　 

DO4 报警点 Do4　 

DO5 报警点 Do5　　 

DO6 报警点 Do6　 

 

 

初值：non 
范围：参见模拟输入特性表 

当没有安装选件或没有分配out2L、out2H、Mrun2、EV1～4、Do1～6功能

时窗口不显示。 
在固定值控制时执行 SV 值是有效的，在程序控制时，执行 SV 值可以设置但

是无效。 
在手动控制时，手动控制点是有效的。  

初值：0.0 

范围：-5000～5000 数字 
输入数字可以改变偏差 

MENU 键 
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模拟输入增益修正 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
模拟输入滤波时间常数 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
模拟输入显示量程下限 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

功能 设定范围 

SV　　 量程范围内 

PV_oF　 -5000～5000　　　　 

out1L　 0.0～100.0 　　　　 

out1H　 0.0～100.0 　　　　 

MAnu1　 0.0～100.0 　　　　 

out2L　 0.0～100.0 　　　　 

out2H　 0.0～100.0 　　　　 

MAnu2　 0.0～100.0 　　　　 

eV1～4　 根据 EV 设定 

do1～6　 根据 DO 设定 

 

初值：0.000 
范围：±5.000% 
在量程的±5.00%范围内修正最大输入。 

如果执行修正，在 0 点和最大值点的斜率按直线变化。 

 

初值：0 
范围：0～10000 秒 
当输入变化剧烈或者噪声干扰严重时，使用滤波减轻影响。 

设为 0 秒时，滤波不起作用。 

 

初值： 0 或量程下限 
范围：参见量程表 
设置模拟输入量程下限 

模拟输入可以反向刻度。 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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模拟输入显示量程上限 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

返回 10-0 窗口 
（15）11-0 CT 加热器断线报警窗口群 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

CT1 方式 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
CT1 延迟时间 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值：0 或量程上限 
范围：参见量程设定表 
设置模拟输入量程上限 

模拟输入可以反向刻度。 

 

初值：non　　　 

范围：non、out1、out2、EV1、EV2、EV3、EV4　 

选择通过 CT（电流）互感器检测的对象。 

当电流或电压输出的情况下，out1不显示；当没有电流输出或者没有输出2选

件时，out2不显示。 

 

初值：0.5 

范围：0.1～1000.0 秒 

当控制回路异常报警分配给事件以后，可以设置从检测到报警状态至开始开关

动作(ON-OFF)的延迟时间。 

ENT 键　 

 

当没有安装 CT 选件时，窗口不显示 

MENU 键 

MENU 键 
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CT2 方式 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
CT2 延迟时间 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

返回 11-0 窗口 
 

(１６）12-0通讯参数窗口群 

没有安装时不显示 

参见通讯手册 

 
（１７）13-0 伺服输出窗口 

伺服输出设有两类窗口, 功能设置窗口和调节窗口 
按＜键可以实现功能设置窗口和调节窗口的切换 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

和 CT1 方式相同 

 

和 CT1 延迟时间相同 

关于控制回路异常报警： 

当控制回路异常报警的目标输出为 ON，通过 CT 检测的电流低于分配事件的控

制点，报警输出为断线报警。 

当目标输出为 OFF，如果检测的电流高于分配事件控制点（短路，接地错误等），

报警输出为回路报警。  

 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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功能设置窗口                              调节窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
死区设置 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
动作灵敏度设置 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

ENT 　 

＜ 键 

 

 

MENU 键 

MENU 键 
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死区时间(反向禁止时间) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
微调带 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
微调周期 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
微调占空比 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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FB 滤波 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
FB 特性 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

返回 13-0 窗口 
FB 调整窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
伺服自动调整 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

MENU 键 

MENU 键 

MENU 键 
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关位置设置窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
开位置设置窗口 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
关开时间设置 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
（１８）14-0 PV/SV 多点补偿参数窗口群 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

本窗口用于输入值补偿。 
多于 2 点时,本窗口补偿功能有效。 
本窗口设置值的点要逐点增大。 

MENU 键 
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工作方式 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1 点的位置 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
1 点的值 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
2 点位置 ～11 点位置的设置和 1 点位置设置相同  
2 点值 ～ 11 点值的设置和 1 点值的设置相同  
 
 
 
 
 
 
 
 

 

初值：OFF 　　　 
范围： 

线性补偿 ： LInEA 
ＰＶ-ＰＶ补偿 ：PV-PV 

ＳＶ-ＰＶ补偿：SV-PV 

　　　ＡＩ-SＶ补偿：AI-SV 

线性补偿在 RTD 和 TC 输入时，窗口不显示。 
当模拟输入功能分配给 SV 时，可以显示ＡＩ-SＶ补偿参数。 

 

 

初值：0.0 　　 
范围：  
LInEA：-5～105% 

PV-PV：在量程范围内 

SV-PV：在量程范围内 

AI-SV：在量程范围内 

初值：0.0 　　 
范围： 
LInEA：-5～105% 

PV-PV：±10000 数字 

SV-PV：±10000 数字 

AI-SV：±10000 数字 

PV-PV、SV-PV和AI-SV的小数点要依据量程而定。 

MENU 键 

MENU 键 
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多点线性补偿举例 
 
此例（输入范围 0.00～100.00） 
M1_01= 0.00, M1_02= 20.00, M1_03= 40.00, M1_04= 70.00, 
M2_01= 0.00, M2_02= 10.00, M2_03= 25.00, M2_04= 80.00, 
M1_05= 90.00, M1_06=100.00, M1_07= 0.00 
M2_05= 95.00, M2_06=100.00, M2_07= 0.00 
 

输入值  显示 
-10.0  -5.00 
  0.0   0.00 
 10.0   5.00 
 20.0  10.00 
 30.0  17.50 
 40.0  25.00 
 50.0  43.33 
 60.0  61.66 
 70.0  80.00 
 80.0  87.50 
 90.0  95.00 
100.0 100.00 
110.0 105.00 
 

-20

0

20

40

60

80

100

120

-10 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110

補正後

標準
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多点补偿举例(输入范围 0.00～100.00) 
 
M1_01= 0.00, M1_02= 10.00, M1_03= 20.00, M1_04= 30.00, 
M2_01= 0.00, M2_02=-2.00, M2_03=-1.00, M2_04= 1.00,   
M1_05= 40.00, M1_06= 50.00, M1_07= 60.00, M1_08= 0.00 
M2_05= 2.00, M2_06= 1.00, M2_07= 1.00, M2_08= 0.00 
 

输入值  显示  偏差 
-9.00  -9.00   0.00 
-6.00  -6.00   0.00 
-3.00  -3.00   0.00 
 0.00   0.00   0.00 
 3.00   2.40  -0.60 
 6.00   4.80  -1.20 
 9.00   7.20  -1.80 
10.00    8.00  -2.00 
12.00   10.20  -1.80 
15.00   13.50  -1.50 
18.00   16.80  -1.20 
20.00   19.00  -1.00 
21.00   20.20  -0.80 
24.00   23.80  -0.20 
25.00   25.00   0.00 
27.00   27.40   0.40 
30.00   31.00   1.00 
33.00   34.30   1.30 
36.00   37.60   1.60 
39.00   40.90   1.90 
40.00   42.00   2.00 
42.00   43.80   1.80 
45.00   46.50   1.50 
48.00   49.20   1.20 
50.00   51.00   1.00 
51.00   52.00   1.00 
54.00   55.00   1.00 
57.00   58.00   1.00 
60.00   61.00   1.00 
63.00   64.00   1.00 
 

 

 

 

 

 

オフセット値
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-2
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7. 功能的补充说明      

7-1. 自动返回功能 
当大于 3 分钟没有按键操作，除了基本窗口、监视窗口以外，窗口自动返回基本窗口。 

7-2. 输出软启动功能 
此功能为在接通电源时，脱机—运行时，从超量程返回时，按设置的时间逐步增加控制输出。能有效

的控制负载的冲击电流，例如，加热丝。 
1)在下述中的软启动功能 

      ・自动控制的接通电源，脱机(复位)→运行，从超量程状态返回正常。 

      ・设置比例带不为 OFF。 

      ・软启动时间不为 OFF。 

7-3 事件报警方式 
分配给事件 EV1-EV4 的报警原理图如下所示： 

     HA：上限绝对值报警   　     LA：下限绝对值报警 
              ＯＮ        ＯＮ 
 
 
          ▲              ▲         
 
    HD：上限偏差报警     　     LD：下限偏差报警       
                 ＯＮ           ＯＮ 
        回差                    回差 
 
        △    ▲          ▲    △ 
 
    oD：上下偏差外报警            　　ID：上下偏差内报警 
                 ＯＮ  
                                    ＯＮ 
 
     ▲    △    ▲             ▲  △ ▲ 
 
             △：ＳＶ   ▲：报警动作点 
   　So：超量程报警  
                                ＯＮ 
 
        -10%  0%    ←ＰＶ→       100%  110% 
7-4.  AT (自整定) 

・FIX (固定值控制)时执行自整定，AT LED 灯闪烁，结束或者中途解除后熄灭。 
・在斜坡段选择自整定时，处于待机状态，AT 灯亮，直到完成斜坡段，然后执行自整定，自整定结

束后，AT 灯熄灭。 

・当 AT 在一条曲线内没有完成时，当曲线结束时取消 AT。 

・斜坡段时，处于保持状态可以执行 AT。 
 

双输出时的 AT 作用如下： 
在加热/ 制冷和制冷/ 加热= OUT1, OUT2 作用时，OUT1，OUT2 同时完成 AT。 
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在加热/加热和制冷/制冷作用时，仅 OUT1 完成 AT。 

执行 AT 时 OUT 2 的输出是 0%或输出下限值。 

8  故障排除 
8-1  原因和主要故障的处理 

故障内容  原因    处理 

故障信息显示 参见原因和故障显示处

理 

参见原因和故障显示处理 

PV 显示异常 仪表和输入不匹配 

接线错误 

型号代码，检查规格 

检查接线 

无显示和不工作 没有接通电源 

仪表异常 

检查电源（端子电压，开关，保险丝，接线）

按键操作失灵 按键锁定 

仪表异常 

取消按键锁定. 

仪表检查，维修，更换 

 
8-2.   原因和故障显示的处理 

 

故障显示 内容 原因 处理 

（ＨＨＨＨH） 超上量程 1 热电偶断线 

2.铂电阻 A 端断线 

3.当输入超过量程上限的 10%时

1 检查热电偶输入断线，更换

热电偶。 

2.检查铂电阻 A 端接线，更换

铂电阻。 

3.检查输入电压值和电流值，

输入变送器和规格（输入信

号和仪表匹配） 

1 当输入超过量程下限的 10%时 

2.铂电阻 B*端断线 

1 输入极性接反，检查接线和

输入变送器 

2 检查铂电阻 A 端接线，更换

铂电阻 

 

（ＬＬＬＬL） 超下量程 

*B：MAP6A 的接线端子号：11 

1. b* 端断线 1.检查铂电阻接线 

*b：MAP6A 的接线端子号：12 

（Ｂ－－－－） 铂电阻输入

断线 

2. Abb 组合断线 

  (A 和 B, A 和 b, B 和 b, a 所有的 

ABB) 

2 更换铂电阻 

 

（ＣＪＨＨH） 热电偶冷端

温度补偿 

(CJ)超量程 

上限 

环境温度超过 80℃时 1 使仪表的环境温度在

使用温度之内 

2.在环境温度没有超过

80℃时，检查仪表 

（ＣＪＬＬL） 热电偶冷端

温度补偿 

(CJ)超量程

下限  

环境温度低于－20℃时 

 

1 使仪表的环境温度在

使用温度之内 

2.当环境温度不低于-20

℃时，检查仪表 
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9  技术规格 
显示  

（1） 显示方法   

数字显示            ：PV 红 7 段 LED 5 位数字(字符高度约  20mm)  

 ：SV 绿 7 段 LED 5 位数字(字符高度约 13mm)  

                   ：PTN/SV-No, 绿 7 段 LED 1 位数字(字符高度约 10mm) 

                      ：ＳＴＥＰ／ＰＩＤ-№ 绿 7 段 LED ２位数字（字符高度约 1０ｍｍ） 

       LED 棒图显示         ：２０点  绿 LED   

未分配、偏差值、输出 1、输出 2 

阀位置・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・伺服 

步时间、程序步、程序执行次数・・・・・・・・・・・・・・・・・程序 

状态显示             ：ＯＵＴ１，ＯＵＴ２ 绿 LED 

                   ：ＥＶ１～４ 黄ＬＥＤ 

                   ：ＡＴ 绿 ＬＥＤ 

                   ：ＲＵＮ 绿 ＬＥＤ（手动时闪烁） 

                   ：ＰＲＧ 绿 ＬＥＤ・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・程序 

                     ：ＤＯ１～６ 黄 ＬＥＤ 

                   ：ＧＵＡ 绿 ＬＥＤ・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・程序 

                   ：ＨＬＤ 绿ＬＥＤ・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・程序 

                   ：  （上升） 黄 ＬＥＤ・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・程序 

                   ：→(平台) 黄 ＬＥＤ・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・程序 

                   ：  （下降）黄 ＬＥＤ・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・程序 

（2） 显示精度            ：ＴＣ ±（０．１％FS＋１数字） 、ＣＪ 误差不包括 

ＲＴＤ ±（０．１％FS＋０．１度）  

其他 ±（０．１％FS＋１数字） 

（3） 精度保证范围        ：２３℃±５℃ 

（4） 精度的温度系数      ：不大于±０．００５％（５０ｐｐｍ）FS／℃  

（5） 精度稳定性          ：±０．０４％FS（９０天２３℃）、±０．０６％FS（１年２３℃） 

（6） 显示分辨率         ：随量程和刻度变化（0.0001/0.001/0.01/0.1/1） 

（7） 显示范围          ：PV 限定值（量程的－１０％～１１０％）  

※最小显示值下限 -270℃ 

※量程下限-240℃ 在 Ｐ１，ＪＰ１，Ｐ２和ＪＰ２ 

（8） 更新周期显示        ：和采样周期相同 （５０，１６６．７，２５０，５００ｍs） 

（9） 输入量程            ：电压和电流输入时（－２００００～３２０００ 量程差１０～５００００） 

（10） 小数点 ：无、0.1、0.01、0.001、0.0001  

设置 

（1） 设置方式            ：ＭＡＣ６Ａ 通过 6 个前面板按键（MENU，  ，  ，ENT，RUN ，＜） 

：ＭＡＰ６Ａ 通过 8 个前面板按键（MENU，  ，  ，ENT，RUN ，＜，PIN ，STEP ） 

（2） SV 号设置        ：最大 8 点 

（3） ＳＶ设定范围        ：与量程相同 

（4） 按键锁定           ：ＯＦＦ、１～４（５ 级） 

操作 级别 锁定内容 

ＯＦＦ 解锁 

１ 执行 SV 和手动输出值可以改变，按键锁定级别也可以改变  

２ 手动输出值和按键锁定级别可以改变 

３ 按键锁定级别可以改变 

按键设置 

４ 仅按键锁定级别可以改变。可以锁定 ENT 键 

ＤＩ设置 禁止在窗口群之间移动，仅固定在基本窗口，禁止 RUN 键操作。

（5） ＰＶ限幅             ：在量程范围内 （下限＜上限） 
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当超上量程(HHHHH)或 超下量程(LLLLL)时，在量程输出窗口显示 

（6） ＳＶ限幅             ：在量程范围内可以单独设置上限和下限 （下限＜上限 并在 PV 限幅内） 

（7） 单位设置 ：℃（摄氏）、℉（华氏）、Ｋ（开氏） 

（8） ＰＶ－ＳＶ多点补偿  ：１１点±１００００数字输入 

输入 

（1） 自由输入             ：ＴＣ・Ｐｔ・ｍＶ・Ｖ・ｍＡ 

热电偶 ：输入电阻大于５００ｋΩ，外部引线电阻小于１００Ω 

引线的影响          ：１．２μＶ／１０Ω 

断偶                ：标准配备（超上量程） 

冷端补偿方式        ：内部或者外部 

冷端补偿精度        ：在精度保证范围内±１℃ （环境温度 ５～４５℃ ±２℃） 

                 *1 ±０．５％ＦＳ(PV 值变化范围 -100 ～ 0℃) 

                 *2 ±０．７％ＦＳ(PV 值小于－１００℃) 

                 *3 B 型热电偶在 400℃（７５２　）以下不保证精度  

铂电阻 ：规定电流大约１ｍＡ 

引线电阻影响        ：引线电阻小于５Ω（3 线电阻值应相同） 

电阻                ：最大０．３％ＦＳ ，大于 10Ω/线  

最大０．７％ＦＳ ，大于２０Ω/线 

电压              ：输入电阻大于５００ｋΩ 

电流               ：接受电阻１００Ω（需要外部电阻 ０．０５％ ２５ｐｐｍ／℃） 

（2） 采样周期             ：５０，１６６．７，２５０，５００ｍs 

（3） PV 滤波             ：０～１００００秒 

（4） ＰＶ测量值偏移       ：±５０００数字 

（5） ＰＶ增益补偿         ：±５．０００％ 

（6） 补偿特性            ：①线性补偿 １１点 ±１００００数字  

②ＰＶ－PＶ补偿特性 １１点 ±１００００数字 
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测量范围 

 

 

热电偶 
代码 单位（℃）  单位（℉） 单位（Ｋ）   

R1 －５０．０ ～ １７６０．０ －５０．０ ～ ３２００．０ ２２０．０ ～ ２０３０．０
K1　 －２７０．０ ～ １３７０．０ －４５０．０ ～ ２５００．０ ０．０ ～ １６４０．０
K2 ０．０ ～ ８００．０ ０．０ ～ １５００．０ ２７０．０ ～ １０７０．０
K3　 －２００．０ ～ ４００．０ －３００．０ ～ ７００．０ ７０．０ ～ ６７０．０
K4　 ０．０ ～ ３００．０ ０．０ ～ ６００．０ ２７０．０ ～ ５７０．０
J1　 －２００．０ ～ １２００．０ －３２０．０ ～ ２２００．０ ７０．０ ～ １４７０．０
J2　 ０．０ ～ ６００．０ ０．０ ～ １１００．０ ２７０．０ ～ ８７０．０
t1　 －２７０．０ ～ ４００．０ －４５０．０ ～ ７００．０ ０．０ ～ ６７０．０
E1 －２７０．０ ～ １０００．０ －４５０．０ ～ １８００．０ ０．０ ～ １２７０．０
S1　 －５０．０ ～ １７６０．０ －５０．０ ～ ３２００．０ ２２０．０ ～ ２０３０．０
U1　 －２００．０ ～ ４００．０ －３００．０ ～ ７００．０ ７０．０ ～ ６７０．０
n1　 －２７０．０ ～ １３００．０ －４５０．０ ～ ２３００．０ ０．０ ～ １５７０．０
B1　 ０．０ ～ １８２０．０ ０ ～ ３３００ ２７０．０ ～ ２０９０．０
s-26 ０．０ ～ ２３２０．０ ０ ～ ４２００ ２７０．０ ～ ２５９０．０
PL2É ０．０ ～ １３９０．０ ０．０ ～ ２５００．０ ２７０．０ ～ １６６０．０
铂电阻      
P1 －２００．０ ～ ８５０．０ －３００．０ ～ １５００．０ ７０．０ ～ １１２０．０
P2 　 －２００．００ ～ ３００．００ －３００．０ ～ ６００．０ ７０．００ ～ ５７０．０
P3 　 －１００．００ ～ ３００．００ －１５０．０ ～ ６００．０ １７０．０ ～ ５７０．０
P4 　 －１００．００ ～ ２００．００ －１５０．０ ～ ４００．０ １７０．０ ～ ４７０．０
P5 　 －１００．００ ～ １００．００ －１５０．００ ～ ２００．００ １７０．０ ～ ３７０．０
P6 　 ０．００ ～ ２００．００ ０．０ ～ ４００．０ ２７０．０ ～ ４７０．０
P7 　 ０．００ ～ １００．００ ０．００ ～ ２００．００ ２７０．０ ～ ３７０．０
P8　 －５０．００ ～ ５０．００ －６０．００ ～ １２０．００ ２２０．００ ～ ３２０．００
P9　 －２０．０００ ～ ３０．０００ ０．００ ～ １００．００ ２５０．００ ～ ３００．００
jP1 　 －２００．０ ～ ５００．０ －３００．０ ～ ９００．０ ７０．０ ～ ７７０．０
JP2 　 －２００．００ ～ ３００．００ －３００．０ ～ ６００．０ ７０．００ ～ ５７０．０
JP3 　 －１００．００ ～ ３００．００ －１５０．０ ～ ６００．０ １７０．０ ～ ５７０．０
JP4 　 －１００．００ ～ ２００．００ －１５０．０ ～ ４００．０ １７０．０ ～ ４７０．０
JP5 　 －１００．００ ～ １００．００ －１５０．００ ～ ２００．００ １７０．００ ～ ３７０．０
JP6 　 ０．００ ～ ２００．００ ０．０ ～ ４００．０ ２７０．０ ～ ４７０．０
JP7 　 ０．００ ～ １００．００ ０．００ ～ ２００．００ ２７０．０ ～ ３７０．０
JP8 　 －５０．００ ～ ５０．００ －６０．００ ～ １２０．００ ２２０．０ ～ ３２０．００
JP9 －２０．０００ ～ ３０．０００ ０．００ ～ １００．００ ２５０．００ ～ ３００．００
线性输      
M1 -100 ～ 100 
M2　 ０ ～ １００ 
M3　 ０ ～ ５０ 
M4　 １０ ～ ５０ 
M5　 ０ ～ ２０ 
M6 －１０ ～ １０ 
M7 ０ ～ １０ 

 
mＶ 

V1 ０ ～ １０ 
V2 ０ ～ ５ 
V3　 １ ～ ５ 
V4 ０ ～ ２ 
V5 －１ ～ １ 
V6 ０ ～ １ 
V7　 ０ ～ ２０ 

Ｖ 
 

MA1 　 0 ～ ２０ 
MA2 4 ～ 20 

ｍＡ 

 
 
量程范围： 
－２００００～３２０００ 
 
量程差： 
１０～５００００以下 
 
可以改变小数点的位置： 
无  ０．１～０．０００１ 



 77

控制  

（1） 控制算法 ：带自整定功能的 2 种 PID 算法+区域 PID 算法或ＯＮ－ＯＦＦ动作 

（2） ＰＩＤ数量             ：最大 ８ 

（3） 区域数量            ：最大 ４ 

（4） 区域回差            ：０～９９９９ 单位 

（5） 比例带（Ｐ）         ：ＯＦＦ，０．１～９９９．９%ＦＳ（OFF 时 On – Off 动作） 

（6） ON-OFF 动作灵敏度（H）：１～９９９９ 单位 

（7） ON-OFF 动作灵敏度（L）：１～９９９９ 单位 

（8） 积分时间（Ｉ）         ：ＯＦＦ，１～６０００ｓ（OFF 设定时 P 或 PD 控制） 

（9） 微分时间（Ｄ）         ：ＯＦＦ，１～３６００ｓ（OFF 设定时 P 或 PI 控制） 

（10） 手动积分             ：±５０．０％（Ｉ＝OFF 时有效） 

（11） 死区                 ：－１９９９９～３００００数字 

（12） 输出限幅             ：(L) ０．０～９９．９％ (H)０．１～１００．０％ （分辨率 ０．１） 

（13） 软启动          ：ＯＦＦ， ０．１～３００．０ｓ （分辨率０．１） 

（14） 控制输出特性        ：可以选择 ＲＡ（加热） 或 ＤＡ（制冷） 

（15） 比例周期             ：０．５～３００．０ｓ （分辨率 ０．５） 

（16） 输出更新周期        ：和采样周期相同 （５０，１６６．７，２５０，５００ｍs） 

（17） 手动输出             ：０．０～１００．０％ （分辨率０．１） 

（18） 自由度 PID 设置（ＡＢＣ）：０．００～１．００ 

控制输出 1 

（1） 接点              ：常开（１ａ） ２４０Ｖ ＡＣ ２Ａ（阻性负载） 

（2） 电压脉冲(SSR 驱动) ：１２ＶＤＣ －１～＋１．５Ｖ （最大２０ｍＡ） 

（3） 电流           ：４－２０ｍＡ（负载电阻５００Ω）负载调整０．２％ＦＳ 

（4） 电压           ：０－１０Ｖ（最大负载电流２ｍＡ） 

（5） 接点(伺服)         ：常开（２ａ） ２４０Ｖ ＡＣ ２Ａ 

（6） ＳＳＲ(伺服)         ：2 路晶闸管 AC 开关 ２４０Ｖ ＡＣ １．５Ａ 

（7） 精度              ：±１．０％FS（５～１００％ 输出） 

（8） 分辨率          ：约 １／５００００  

控制输出 2 (选件) 

（1）～（4）              ：和控制输出 1 相同（伺服输出选件除外） 

（5）～（6）              ：无功能  

（7）分辨率          ：约 １／５００００ 
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事件输出(ＥＶ１～３）(选件) 

（1） 输出规格            ：常开(1a×３点 ) ２４０Ｖ ＡＣ １Ａ（阻性负载） 

（2） 控制              ：ＯＮ－ＯＦＦ动作 

（3） 回差              ：１～９９９９数字（参见报警功能）  

（4） 事件类型            ：EV1 , EV2 和 EV3 
功能 代码 备注 
未分配  non   
上限绝对值报警 hA  
下限绝对值报警 LA  
超量程报警 So  
上偏差报警 hD  
下偏差报警 Ld  
上、下偏差内报警 Cd  
上、下偏差外报警 od  

ＲＵＮ 信号报警 run  

ＣＴ１断线报警  ct1_b  

ＣＴ１回路报警 ct1_L  

ＣＴ２断线报警  ct2_b  

ＣＴ２回路报警 ct2_L  

3 相断线报警 ct3_b  

3 相回路报警 ct2_L  

程序步信号  stp  

曲线结束信号  P_e  

程序结束 End  

保持信号 hold  

程序信号 ProG  

上升段信号 u_sl  

下降段信号 D_sl  

确保平台信号 GuA  

时间信号 １ ts1  

时间信号 2 ts2  

时间信号 3 ts3  

时间信号 4 ts4  

（5） 设置范围 

上限绝对值报警，下限绝对值报警：在量程内 

偏差报警 ：上限 －２００００～３００００数字、下限－２００００～３００００数字 

     偏差外报警          ：０～３００００数字 

偏差内报警          ：０～３００００数字 

控制回路报警        ：０．０～５０．０Ａ 

（6） 抑制功能  

ＯＦＦ 无抑制功能 

１ 仅接通电源时，抑制报警 

２ 在接通电源时，改变报警点，改变偏差报警的执行 SV，ＲＵＮ／Ｓ

ＴＢＹ被切换到脱机状态，切换ＡＵＴＯ／ＭＡＮ时，报警抑制。 

（7） 输出特性 ：常开（ON）、常闭（NC） 

※如果选择 NC 接通电源时，继电器变为 ON 需要 1.5 秒，事件输出时，

变为 OFF。  

（8） 自锁                 ：可设 

（9） 自锁解除            ：通过按键，DI 或者断电解除，通过DI 或者断电解除时，所有报警同时为OFF             

（10） 输出更新周期        ：和采样周期相同（５０，１６６．７，２５０，５００ｍs） 

事件输出 4（ＥＶ４）(选件) 
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（1） 输出规格          ：常开 (１ａ) ２４０Ｖ ＡＣ ２Ａ（阻性负载） 

（２）～（９）              ：和ＥＶ１～３相同 

（10） 附加条件             ：不能与伺服输出 2 选件同时选择 

外部控制输入（ＤＩ） 

（1） 输入数量            ：7 点 

（2） 输入检测          ：边沿和电平 

DI 代码  工作类型 输入检测 内容 

non 　未分配　　   

SV1  

        

SV8 

　　 SV1 

     

　　 SV8 

电平 DI 短路时，选择 SV 号 

sV_3b SV3 位选择　　 电平 用 3 点 DI 选择 SV 号 

Run 　控制运行　　 电平 DI 端短路运行，DI 端开路脱机 

PRoG 　　程序控制　 电平 DI 端短路程序控制，DI 端开路固定值控制 

MAn 　　手动输出　 电平 DI 端短路手动控制，DI 端开路自动控制 

At 　　自整定 边沿 开关点动，上升沿，启动 AT 

Ptn_1 

 

Ptn_8 

　　曲线 1 　 

  

　　曲线 8 　 

电平 DI 短路时，选择曲线号 

Ptn3b PIN3 位选择　　 电平 用 3 点 DI 选择曲线号 

HoLD 　保持　　　 电平 DI 端短路程序时间暂停，DI 端开路继续运行 

SKIP 　步进　　　 边沿 开关点动，上升沿，程序步进到下一步 

L_RS  　　解除自锁　 边沿 开关点动，上升沿，解除所有报警自锁状态 

LocK 超级按键自锁 电平 DI 端短路超级按键锁定，DI 端开路解除 

（3） 输入规格          ：电压５Ｖ ＤＣ（０．５ｍＡ/输入）  

（4） 输入信号时间         ：最小５０ｍs 

（5） 控制输入             ：干式接点或集电极开路 (最小 50ms) 

外部控制输出（ＤＯ） (选件) 

（1） 输出数量          ：６点 

（2） 输出类型             ：和ＥＶ１～３相同 

（3） 输出规格          ：集电极开路达林顿输出 ２４ＶＤＣ（最大负载电流２０ｍＡ）、ＯＮ饱和电压 １．２Ｖ                    

（4） 输出更新周期        ：和采样周期相同（５０，１６６．７，２５０，５００ｍs） 

（5） 安装条件            ：ＤＯ４～６不能与反馈输入和 CT 输入的选件同时选择 

程序功能（选件） 

（1） 曲线数量            ：最大 ８（１，２，３，４，６，８曲线 ） 

（2） 步数量               ：１２～９６（总步数＝９６） 

（3） 时间设置          ：０．０ 小时 ～３２００．０ 小时 或∞ （每一步 ） 

                              ０ 小时 ０ 分钟～２９９小时５９ 分钟或∞ （每一步 ） 

０ 分钟 ０ 秒～２９９分钟５９秒或 ∞ （每一步 ） 

（4） 时间设置分辨率      ：０．１小时或 １秒 

（5） 时间精度          ：±（设置时间 ×０．０２％＋０．１秒） 

（6） 每步的设置参数      ：ＳＶ、步时间 、ＰＩＤ组号． 

（7） 步信号            ：此步到下一步开始时－１０００．０．～１０００．０ｓ（设置分辨率０．５ｓ） 

（8） 曲线结束信号      ：曲线结束时 －１０００．０．～１０００．０ｓ （设置分辨率 ０．５ｓ） 

（9） 程序结束信号         ：在程序结束时  －１０００．０．～１０００．０ｓ （设置分辨率０．５ｓ） 

（10） 时间信号             ：按每步 （可设ＯＮ或ＯＦＦ） 

（11） 程序执行次数        ：最大 ３００００或∞ 
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（12） ＰＶ 启动          ：ＯＮ／ＯＦＦ 

（13） 确保平台            ：ＯＦＦ、１～９９９９数字 

（14） 时间保持             ：可以用前面板按键，DI，或者通讯。  

（15） 跳步           ：可以用前面板按键，DI，或者通讯。  

（16） 电源掉电补偿        ：ＯＮ／ＯＦＦ（掉电时不能保证步时间） 

通讯功能(选件) 
（1） 通讯口               ：１路 
（2） 通讯类型            ：ＲＳ－２３２Ｃ／3 线半双工系统、ＲＳ－４８５／2 线半双工多点（总线）系统                       

（3） 同步系统             ：异步系统 

（4） 通讯距离             ：ＲＳ－２３２Ｃ／最大１５ｍ、 ＲＳ－４８５／最大 ５００ｍ（根据情况而定） 

（5） 通讯速度            ：１２００，２４００、４８００，９６００，１９２００，３８４００ｂｐｓ 

（6） 数据格式          ：起始１位、停止１或２位，数据长度７或８位，校验无，奇，偶  

（7） 主机功能          ：可以选择ＳＶ、ＯＵＴ１、ＯＵＴ２（１：ｎ 从机数量最大 ２５５） 

※当 MAP6 是主机时，从机地址必须连续  

※当 MAP6 是主机时，总线不能与 PC 机连接 

※在串级控制时，主机与从机的输入范围应该相同 

（8） 从机地址             ：１～２５５ 

（9） 参数保存方式         ：可以选择 RAM, MIX 和 EEP 方式 

（10） 块校验            ：无，累加和，累加和按位取反，异或， CRC-16 和 LRC 

（11） 流控制            ：无 

（12） 延时           ：１～５００ｍｓ（分辨率１ｍｓ） 

（13） 通讯代码             ：ASCII 码或二进制码 

（14） 协议              ：SHIMAX 标准或 MODBUS ASCII, MODBUS RTU 协议                             

（15） 连接数量             ：ＲＳ－２３２Ｃ／１台, ＲS－４８５／最大 256 台 (根据条件，包括主机)  

（16） 终端电阻             ：ＲＳ－２３２Ｃ／不需要，  ＲＳ－４８５／１２０Ω（外接） 

外部模拟输入 (AI) (选件) 

（1） 输入数量             ：１路 

（2） 分配功能            ：执行ＳＶ、ＥＶ１～４电平、ＯＵＴ１～２ 上下限、ＰＶ设定值，手动输出 

（3） 输入规格          ：４－２０ｍＡ（接受电阻１００Ω） 

０－１０Ｖ（输入电阻约 ５００ｋΩ） 

（4） 显示精度          ：±０．１％ＦＳ 

（5） 采样周期             ：和输入采样周期相同（５０，１６６．７，２５０，５００ｍs） 

（6） 量程范围           ：－１９９９９～３００００允许反向刻度(量程范围内） 

（7） ＡＩ 滤波           ：０～１００００秒 

（8） ＡＩ偏移              ：±５０００数字 

（9） ＡＩ增益补偿         ：±５．０００％ 

（10） ＰＶ－ＡＩ 补偿特性    ：１１点 ±３２０００数字 

外部模拟发送（ＡＯ） (选件) 

（1） 发送数量             ：１路 

（2） 输出种类            ：ＰＶ、执行ＳＶ、ＯＵＴ１、ＯＵＴ２、ＣＴ１、ＣＴ２、ＤＥＶ  

（3） 电流              ：４－２０ｍＡ ＤＣ（最大负载电阻３００Ω） 负载调整率±０．０５％ＦＳ 

（4） 电压                 ：０－１０Ｖ ＤＣ（最大负载电流２ｍＡ） 

（5） 输出精度             ：±０．１％FS（PV 输出时±０．２％FS） 

（6） 显示范围          ：在量程范围内 

（7） 输出限幅             ：０．０～１００．０％（可以反向刻度） 

（8） 输出分辨率         ：约１／５００００ 

（9） 输出更新周期        ：和采样周期相同 （５０，１６６．７，２５０，５００ｍs） 

电流传感器输入（ＣＴ１，２）(选件) 

（1） 输入数量             ：２路 
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（2） 检测方法            ：通过 CT 互感器检测电流 

（3） 检测范围            ：０．０～５５．０Ａ 

（4） 采样周期            ：１００ｍs 

（5） 检测精度          ：±３％FS 

（6） 检测延迟时间        ：０．１～１０００．０秒 （分辨率０．１秒） 

（7） 报警输出             ：分配给事件 

（8） 检测对象             ：分配给ＯＵＴ１、ＯＵＴ２、ＥＶ１、ＥＶ２、ＥＶ３、ＥＶ４ 

（9） 设置范围             ：０．０～５０．０Ａ （初值 ０．０） 

（10） 推荐的 CT 互感器     ：U_RD 公司 CTL-6-L、CTL-6-V、CTL-6-P-H、CTL-6-S-H、CTL-12L-8 

（11） 其他情况            ：与反馈输入选件不能同时选择 

反馈输入（ＦＢ） （伺服控制选件） 

（1） 电位器规格          ：在 100Ω 和 2kΩ 之间/ 3 线类型 

（2） 输入精度             ：±１％ＦＳ  

（3） 采样周期             ：１００ｍs 

（4） 零刻度调整         ：手动和自动 

（5） ＦＢ滤波              ：０～１００００秒 

红外线通讯 

（1） 通讯方式             ：红外线系统 

（2） 同步系统             ：异步系统 

（3） 通讯速度             ：９６００ｂｐｓ 

（4） 数据格式            ：开始１位，停止 1 位，数据长度 8 位，无校验  

（5） 从机地址            ：１ 

（6） 参数保存方式         ：ＥＥＰ 

（7） 块检验             ：ＣＲＣ－１６ 

（8） 通讯代码             ：二进制码 

（9） 协议                ：ＭＯＤＢＵＳ－ＲＴＵ 

一般规格 
（1） 数据保存          ：通过非挥发存储器(EEPROM) 

（2） 瞬时掉电时间         ：在 0.05 秒内无影响 

（3） 使用环境条件        ：温度－１０～５５℃  

（4） 相对湿度            ：90%RH (不结露) 

（5） 高度                ：低于海拔 2000m  

（6） 空气质量            ：Ⅱ   

（7） 污染度              ：２ 

（8） 存储温度条件        ：－２０～６５℃ 

（9） 电源电压             ：９０～２６４ＶＡＣ５０／６０Ｈｚ或２１．６～２６．４ＶＡＣ５０／６０Ｈｚ/ＤＣ 

（10） 输入信噪比           ：共模大于 50dB 

（11） 耐尖峰噪声           ：电源一般 100ns/1μs±1500V 

（12） 绝缘电阻             ：在输入/输出端和电源端之间 500V  DC  大于 20Ω  

                    在输入/输出端和地之间  ５００Ｖ ＤＣ 大于２０ＭΩ 

（13） 击穿电压             ：在输入/输出和电源端之间 ２３００Ｖ ＡＣ １分钟 

                    输出和地之间  １５００Ｖ ＡＣ １ 分钟（输出和其他端 5００Ｖ） 

电源和地之间  １５００Ｖ ＡＣ １分钟 

                    输入和地之间   ５００Ｖ ＡＣ １ 分钟  

输入和输出之间  5００Ｖ ＡＣ １ 分钟 (输入和输出之间(接点) 2300Ｖ）   

（14） 耐振动            ：频率  10～ 55～10Hz, 振幅 0.75mm (单边振幅 )・・・100m/Ｓ２ 方 向3向          

（15）功耗          ：１２ＶＡ  
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（16）应用标准 EMC        ：ＥＮ６１３２６－１：１９９７＋修订：１９９８＋修订２：２００１ 

（ＥＭＩ：Ａ级 ＥＭＳ：附件Ａ） 

ＥＮ６１０００－３－２：２０００ ＥＮ６１０００－３－３：１９９５＋修订１：２００１ 

  安全                 ：ＩＥＣ１０１０－１和 ＥＮ６１０１０－１：２００１  

  振动                 ：ＩＥＣ６００６８－２－６／１９９５ 

（17）机壳材料/颜色      ：ＰＰＯ PＰＥ ／淡灰色 (色值 3.73B7.77/0.25) 

（18）外形尺寸            ：高９６×宽９６×深６９ｍｍ(面板厚 65mm） 

（19）安装面板厚度        ：1．２～３．２ｍｍ（面板厚度大于 20mm 时要用安装卡具） 

（20）开口尺寸            ：高９２×宽９２ｍｍ 

（21）群组安装          ：在水平方向上可以群组安装 

 

（22）重量            ：约 ３００ｇ 

隔离框图 

电源 

测量输入 PV 控制输出 1(接点) 

DI 1-DI 7 控制输出 1（SSR 驱动/电流） 

AI 控制输出 2（接点） 

DO 1- 6 控制输出 2（SSR 驱动电压/电流）

FB EV1 

 EV2 

红外线通讯 EV3 

 EV4 

 

系统 

通讯 

 

 

不隔离 功能隔离 基本隔离 
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